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|. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (SST)

1.Okreslenie przedmiotu zaméwienia

1.1. Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogélna przedsiewziecia

Przedmiotem zamowienia sg prace ogolnobudowlane i towarzyszgce zwigzane z zwiekszeniem
efektywnosci energetycznej budynku Komendy Miejskiej Panstwowej Strazy Pozarnej zlokalizowanej w
Siemianowicach Slaskich przy ul. Putaskiego 2

W zakresie usprawnien efektywnosci energetycznej ujeto réwniez termomodernizacje budynku
technicznego petnigcego funkcje garazu, znajdujgcego sie na terenie jednostki Strazy Pozarne;j.

1.2. Uczestnicy procesu

1. Zamawiajacy — Komenda Miejska Panstwowej Strazy Pozarnej w Siemianowicach Slaskich,
2. Inspektor Nadzoru — osoba wskazana w Umowie przez Zamawiajgcego,
3. Wykonawca — wskazany przez Zamawiajgcego w drodze Przetargu Publicznego,

4. Przyszly uzytkownik - Komenda Miejska Panstwowej Strazy Pozarnej w Siemianowicach Slgskich.

1.3.Charakterystyka przedsiewziecia

1.3.1. Przeznaczenie obiektu i rozwigzania funkcjonalno-uzytkowe

Budynek Komendy Miejskiej PSP petni funkcje remizy strazackiej z zapleczem socjalno—biurowym.
W budynku wydzielono 5 stanowisk przeznaczonych dla pojazdow bojowych, zaplecze sprzetowo
magazynowe, w tym przestrzeni magazynoéw zlokalizowanych w podpiwniczeniach budynku. Cze$¢
socjalno-biurowa wyposazona jest w pomieszczenia biurowe, zaplecze techniczne, sale
konferencyjne, zaplecze sanitarne, oraz pomieszczenia personelu zatogi.

Na terenie obiektu zlokalizowano budynek petnigcy funkcje garazu 3 stanowiskowego
przeznaczonego dla pojazdéw bojowych oraz wydzielono czes¢ techniczno-magazynowa.

1.3.2.Zakres robot przewidzianych do wykonania

Przedsiewzigcie obejmuje swoim zakresem roboty ogélnobudowlane zwigzane z docieplenie
przegréd zewnetrznych okreslonych na podstawie audytu energetycznego sporzgdzonego dla
budynku. Przewidziano réwniez prace branzowe z zakresu instalacji elektrycznych i C.O. bedace
tematem odrebnych opracowan

Szczegdtowy zakres prac termomodernizacyjnych dla budynku gtéwnego obejmuje:

e Ocieplenie scian zewnetrznych wraz z wykonaniem prac towarzyszgcych,
Docieplenie stropu poddasza,
Ocieplenie $cian fundamentowych wraz z wykonaniem izolacji przeciwwilgociowej
Ocieplenie posadzek w przestrzeni parteru z uwzglednieniem ocieplenia kanatu garazowego,
Wymiane stolarki okiennej oraz bram wjazdowych.

Prace towarzyszgce wynikajgce z ocieplenia $cian zewnetrznych:

e Wymiana parapetow zewnetrznych,
Przesuniecie rynien i rur spustowych oraz modyfikacje przytaczy,
Przesuniecie kratek wentylacyjnych z uwzglednieniem przebudowy kanatow wentylacyjnych,
Rozprowadzenie zwodow pionowych instalacji odgromowej pod warstwa ocieplenia,
Rozprowadzenie przewodow instalacyjnych pod warstwg ocieplenia,
Przetozenie urzgdzen klimatyzacyjnych z uwzglednieniem ponownego montazu na tulejach
dystansowych,



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét

e Przetozenie elementéw informacyjnych z uwzglednieniem ponownego montazu na tulejach
dystansowych,
Przetozenie elementéw sieci domofonowej,
Demontaz pokrycia dachowego mansardy i ponowny montaz po zakonczeniu ocieplenia scian
wraz z wykonaniem nowych obrébek blacharskich,
o Demontaz podbitki drewnianej w przestrzeni mansardy i utozenie nowej podbitki,
o Wykonanie szczego6towej inwentaryzacji gzymsow, skucie i ponowne ich odtworzenie z
ksztattek styrodurowych,
Demontaz oktadzin ceramicznych,
Przetozenie konstrukcji stalowej zadaszen montowanych na elewacji z uwzglednieniem
ponownego montazu na tulejach dystansowych,,
Skucie parapetow i wystepdw ceglanych,
Konserwacje krat okiennych,
Montaz kolcy przeciw ptactwu,
Przetozenie wyciggu zamontowanego na elewacji z uwzglednieniem ponownego montazu na
tulejach dystansowych.

Prace towarzyszgce wynikajgce z ocieplenia $cian fundamentowych:
o Demontaz kostki chodnikowej na catej szerokosci chodnika wraz z ponownym jej utozeniem,
e Rozbidrka istniejgcych studni piwnicznych z uwzglednieniem ich odtworzenia,
e Demontaz utwardzonych nawierzchni betonowych i bitumicznych w zakresie umozliwiajgcym
wykonanie prac wraz z ich odtworzeniem,

Prace towarzyszgce wynikajgce z ocieplenia posadzek:
¢ Rozbidrka istniejgcych posadzek,
e Przetozenie istniejgcych instalacji odptywowych,
e Pogtebienie kanatu

Szczegotowy zakres prac termomodernizacyjnych dla budynku garazu obejmuje:
e Ocieplenie scian zewnetrznych wraz z wykonaniem prac towarzyszgcych,
e QOcieplenie scian fundamentowych wraz z wykonaniem izolacji przeciwwilgociowe;j
o Wymiane pokrycia dachowego

Prace towarzyszgce wynikajgce z ocieplenia scian zewnetrznych:
e Wymiana parapetow zewnetrznych,
e Przesunigcie rynien i rur spustowych
e Wymiane bram wjazdowych

Prace towarzyszgce wynikajgce z ocieplenia scian fundamentowych:

¢ Demontaz utwardzonych nawierzchni asfaltowych w zakresie umozliwiajacym wykonanie prac
wraz z ich odtworzeniem,

1.4. Dokumentacja techniczna

= Projekt budowlany
= Przedmiar robét
= Szczegotowe specyfikacje techniczne

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ i prac i ich zgodnos$¢ z dokumentacjg techniczng i
specyfikacjami technicznymi. Wykonawca jest zobowigzany wykonywa¢ wszystkie roboty Scisle wedtug
otrzymanej dokumentacji technicznej, oraz wytycznych producenta.



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét

2. Prowadzenie robét.

2.1. Ogdlne zasady prowadzenia robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg i Sciste przestrzeganie
harmonogramu robdét oraz za jakos¢ zastosowanych materiatdw, wykonywanych roboét, za ich zgodnosc¢
z wymaganiami specyfikacji technicznych i poleceniami Inspektora Nadzoru

2.2. Teren budowy

2.2.1. Charakterystyka terenu budowy

Terenem budowy jest teren bezposrednio otaczajgcy budynek zlokalizowany w Siemianowice Slgskie
ul. Putaskiego 2. Budynek usytuowany jest na skrzyzowaniu ulic Putaskiego i Jana Pawia Il.

Od strony Wschodniej zlokalizowany jest wjazd dla pojazdéw strazy oraz dwa wejscia do budynku,
podjazd petni jednoczesnie funkcje chodnika. Utwardzona nawierzchnia kostkg betonowa.

Od strony Zachodniej wystepuje wygrodzony plac manewrowy, nawierzchnia asfaltowa. Na terenie
placu zlokalizowano budynek gospodarczy petnigcy funkcje garazu oraz pomieszczenia technicznego.

Od strony Potnocnej t.j. ul. Jana Pawta Il wystepuje pas chodnika oraz wjazd na plac manewrowy.

Od strony Potudniowej utwardzenie terenu wykonano z kostki betonowej, cze$é budynku jest
wygrodzona, elewacja szczytowa czesciowo przylega do dziatki sgsiadujgce;.

2.2.2. Przekazanie terenu robot

Zamawiajgcy protokolarnie przekaze teren robét w czasie i na warunkach okreslonych w umowie.
Zamawiajgcy umozliwi Wykonawcy nieodptatne korzystanie z mediow takich jak woda i prad.

2.2.3. Ochrona i utrzymanie terenu robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone terenu budowy oraz wszystkich materiatow, elementéw
wyposazenia uzytych do realizacji rob6t od chwili rozpoczecia do chwili odbioru robét.

2.2.4. Ochrona wtasno$ci i urzadzen
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone istniejgcych instalacji znajdujgcych sie w obrebie robot
takich jak rurociagi i kable. W przypadku, gdy nastgpi koniecznos$¢ przeniesienia instalacji i urzagdzehn w
granicach prowadzonych robét, Wykonawca ma obowigzek poinformowania Inspektora Nadzoru o
zamiarze rozpoczecia takich prac. Wykonawca natychmiast poinformuje Inspektora Nadzoru o kazdym
przypadkowym uszkodzeniu tych instalaciji.

2.2.5. Ochrona $rodowiska w trakcie realizacji robét

W trakcie realizacji rob6t wykonawca jest zobowigzany zna¢ i stosowac sie do przepiséw zawartych we
wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony srodowiska. W okresie realizacji rob6t
wykonawca bedzie unika¢ dziatah szkodliwych dla innych uzytkownikdow wystepujacych w obrebie robét
w zakresie hafasu i zanieczyszczen.

2.2.6. Zapewnienie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Wykonawca zapewni wyposazenie i odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na terenie
robét. Wykonawca bedzie stosowat sie do wszystkich przepiséw prawnych obowigzujacych w zakresie
bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Bedzie stale utrzymywat wyposazenie przeciwpozarowe w stanie
gotowosci.
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3. Materiaty i urzgdzenia
Wszystkie wbudowane materiaty w trakcie wykonywania rob6t muszg by¢ zgodne z wymaganiami
okreslonymi w poszczegolnych szczegétowych specyfikacjach technicznych.
Inspektor nadzoru moze okresowo kontrolowa¢ dostarczone na budowe materiaty, aby sprawdzi¢ czy
sg one zgodne z wymaganiami szczegoétowych specyfikacji technicznych.
W przypadku materiatéw, dla ktérych w szczegdtowych specyfikacjach technicznych wymagane sa
atesty, kazda partia dostarczonych na budowe materiatéw musi posiadac atest okreslajacy w sposéb
jednoznaczny jej cechy.

4, Sprzet i Transport
Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w kosztorysie naktadczym lub przedmiarze robét.
Sprzet bedgcy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonywania robot ma by¢ utrzymany w
dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy.

5. Kontrola jakosci robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robo6t i jakos¢é materiatéw.
Wykonawca dostarczy Inwestorowi swiadectwa, moéwigce o tym ,ze wszystkie stosowane urzadzenia i
sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm.

6. Obmiar robot

Obmiar robot ma za zadanie okresli¢ faktyczny zakres wykonywanych robdot wg stanu na dzien jego
przeprowadzenia. Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je zgodnie z
wymaganiami zawartymi w szczegoétowych specyfikacjach technicznych.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po uprzednim powiadomieniu Inspektora Nadzoru. Wyniki
obmiaru sg wpisywane do ksigzki obmiaru i zatwierdzane przez Inspektora Nadzoru.

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem Robdt, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar Robét podlegajgcych
zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem

7. Odbiory robo6t i podstawy ptatnosci
Zasady odbioru robét i ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa

8. Przepisy zwigzane

8.1. Normy i normatywy
Wszystkie roboty nalezy wykonywac zgodnie z obowigzujgcymi w Polsce normami i normatywami.
W Szczegotowych Specyfikacjach Technicznych ( SST )podano podstawowy wykaz norm odnoszgcych
sie do poszczegdlnych rodzajéw robat.

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku stosowania wymogéw okreslonych prawem polskim

8.2. Przepisy prawne

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie przepisy prawne wydawane zaréwno przez wtadze
panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane
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z prowadzonymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut i wytycznych w
trakcie realizacji robot

Najwazniejsze z nich to:
e Ustawa Prawo Budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. wraz z pdzZniejszymi zmianami.
¢ Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 r.

9. UWAGA KONCOWA

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w Dokumentach przetargowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktéry dokona odpowiednich poprawek, uzupetnien
lub interpretaciji
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Il SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. ZAKRES DLA BUDYNKU GLOWNEGO

1.1.PRACE PRZYGOTOWAWCZE

1.1.1.ZABEZPIECZENIE STOLARKI OKIENNEJ
Kod CVP 45400000-1
1. Roboty obejmuja

Zabezpieczenia stolarki okiennej w zakresie uniemozliwiajgcym uszkodzenie nowej stolarki okiennej, drzwi
wejsciowych, bram wjazdowych w trakcie wykonywania prac

2. Materiaty
- Folia budowlana ostonowa grubosci minimalnej 0,12mm, stolarke okienng zabezpieczy¢ folig przezierng
- Tasmy malarskie oraz materiaty pomocnicze.

3. Sprzet
Nie przewiduje sie stosowania sprzetu

4. Transport
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tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie

lub zanieczyszczeniem drég.

5. Wykonanie robot
Zabezpieczenia wykonywac¢ przed rozpoczeciem prac termomodernizacyjnych, przewiduje sie demontaz
oston po zakonczeniu prac tynkarskich.

6. Kontrola jakosci robét
W zakresie prawidtowego montazu oston, oraz trwatosci potgczen.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sa: m?

8. Odbiér robot
Wszystkie roboty objete podlegajg zasadom odbioru roboét zanikajgcych.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

1.1.2.0CZYSZCZENIE | MECHANICZNE ZMYCIE PODEOZA
Kod CVP 45400000-1

1. Roboty obejmuja
Oczyszczenie powierzchni scian, usuniecie luznych fragmentéw tynku oraz ocene stanu nawierzchni.

2. Materiaty
- Preparat sanitaryzujacy stosowany do oczyszczenia powierzchni elewacji budynkéw

3. Sprzet
Przewiduje sie stosowanie wodnych myjek cisnieniowych

4. Transport
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tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drég.

5. Wykonanie robét
Prowadzenie prac wykona¢ zgodnie z wytycznymi producenta zawartymi w kartach technicznych
stosowanych produktéw z zachowaniem wszelkich srodkéw ostroznosci podanymi przez producenta.

6. Kontrola jakosci robét
Polega na sprawdzeniu jakoéci podtoza po zakonczeniu czyszczenia.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: m?

8. Odbiér robot
Wszystkie roboty objete podlegajg zasadom odbioru robét zanikajgcych.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

1.1.3.UZUPELNIENIE UBYTKOW TYNKU
Kod CVP 45400000-1

1. Roboty obejmuja
Uzupetnienie ubytkdw oraz nieréwnos$ci w tynku nie przekraczajgcych grubosci 15mm.

2. Materiaty
Zaprawa wyréwnawczo — murarska, mrozoodporna, charakteryzujgca sie niskim skurczem linowym,
cementowa.

3. Sprzet
Niezbedne narzedzia wedtug karty technicznej produktu.

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drog.

5. Wykonanie robét
Prowadzenie prac wykona¢ zgodnie z wytycznymi producenta zawartymi w kartach technicznych
stosowanych produktéw z zachowaniem wszelkich srodkéw ostroznosci podanymi przez producenta.

6. Kontrola jakosci robét
Polega na sprawdzeniu wyréwnanego podtoza oraz uzupetnionych ubytkéw, przyczepnosci zaprawy oraz
warunkéw atmosferycznych wystepujgcych w trakcie prowadzenia prac. Kontrola obejmuje uwagi i zalecenia
producenta zawarte w karcie technicznej produktu.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sa: m?

8. Odbiér robot
Wykonaé odbidr przygotowanego podtoza oraz po zakonczeniu prac naprawczych tynku.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegéltowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.
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1.1.4.SPRAWDZENIE NOSNOSCI | PRZYCZEPNOSCI PODLOZA
Kod CVP 45400000-1

1. Roboty obejmuja
Wykonanie préby przyczepnosci okoto dziesieciu prébek styropianu fasadowego do podioza.

2. Materiaty
- Zaprawa klejowa przeznaczona do przyklejania ptyt styropianowych do typowych podtozy mineralnych
- Prébka styropianowa o wymiarach 10x10cm i grubosci 5cm i odpornosci na rozrywanie co najmniej 100 KPa

3. Sprzet
Niezbedne narzedzia wedtug karty technicznej stosowanych produktow.

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drég.

5. Wykonanie robot
Przyklejenie probek do powierzchni scian w miejscach wyznaczonych przez Inspektora Nadzoru. Po
uzyskaniu prawidtowego wigzania zaprawy klejgcej podanej w karcie technicznej produktu nalezy dokonac ich
recznego oderwania dziatajgc sitg prostopadta do powierzchni Sciany.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola polega na obserwaciji procesu zrywania prébek materiatu i ocenie materiatébw po zakonczeniu
badania.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sa: m?

8. Odbiér robét
Stwierdza sie wystraczajgcg nosnos¢ podtoza w przypadku rozerwania probki w strukturze styropianu, w
przeciwnym przypadku odbiér prac jest okresiny jako negatywny i wymagane jest ponownw przygotowanie
podtoza.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci probek mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

1.1.5.GRUNTOWANIE PODtOZA
Kod CVP 45400000-1

1. Roboty obejmuja
Gruntowanie powierzchni przed dociepleniem Scian.

2. Materiaty
Preparat gruntujgcy do wzmochnienia powierzchni scian.

3. Sprzet
Niezbedne narzedzia wedtug karty technicznej produktu.

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drog.

5. Wykonanie robot
Prowadzenie prac wykona¢ zgodnie z wytycznymi producenta zawartymi w kartach technicznych
stosowanych produktéw z zachowaniem wszelkich srodkéw ostroznosci podanymi przez producenta.
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6. Kontrola jakosci robét
Kontrola obejmuje uwagi i zalecenia producenta zawarte w karcie technicznej produktu.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: m?

8. Odbiér robét
Wykona¢ odbidr przygotowanego podtoza oraz po zakonczeniu prac tynkarskich.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

1.1.6.MONTAZ LISTWY COKOLOWEJ
Kod CVP 45400000-1

1. Roboty obejmuja
Mocowanie listwy kapinosowej

2. Materiaty
- Listwa kapinosowa o szerokosci 16 cm
- Kolki montazowe fi8 dtugosci 8 cm

3. Sprzet
Wiertarka udarowa

4. Transport
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tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie

lub zanieczyszczeniem drog.

5. Wykonanie robét
Prowadzenie prac wykona¢ zgodnie z wytycznymi producenta zawartymi w kartach technicznych
stosowanych produktow z zachowaniem wszelkich srodkéw ostroznosci podanymi przez producenta.

6. Kontrola jakosci robét
Polega na kontroli prawidtowego montazu listwy kapinosowej, zachowanego poziomu i zgodnosci uskoku
cokotowego z dokumentacjg projektowa.

7. Obmiar robot
Jednostkami obmiarowymi sg: m

8. Odbior robot
Wykona¢ odbiér przygotowanego podtoza oraz po zakonczeniu prac tynkarskich.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.
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1.2.0CIEPLENIE STYROPIANEM

1.2.1.PRZYKLEJENIE PLYT STYROPIANOWYCH - gr. 16 cm
Kod CVP 45321000-3

1. Roboty obejmuja
Przyklejenie ptyt styropianowych na powierzchni scian zewnetrznych budynku

2. Materiaty
- Piyta styropianowa o wspotczynniku lamdba 0,038 W/mk, grubosci 16 cm
- Zaprawa klejowa przeznaczona do przyklejania ptyt styropianowych do typowych podtozy mineralnych

3. Sprzet
Niezbedne narzedzia okreslone w karcie technicznej stosowanych produktow.

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drog.

5. Wykonanie robot
Przyklejenie ptyt styropianowych zgodnie z dokumentacjg projektowg, przyjeto metode klejenia pasmowo
punktowg. Pasmo natozy¢ na catym obwodzie ptyty w odlegtosci okoto 3 cm od krawedzi. Na srodkowej
czesci ptyty natozy¢ minimum 3 ,placki” zaprawy — w zaleznosci od rozmiaréw ptyty natozona zaprawa
powinna stanowic¢ okoto 40% efektywnej powierzchni klejenia.
Ptyty styropianowe nalezy przykleja¢ w ukfadzie poziomym dtuzszych krawedzi, z zachowaniem mijankowego
ukfadu spoin pionowych.
Naroza wokot otwordw okiennych, drzwiowych, bram garazowych itd. nalezy oklei¢ w taki sposéb, aby piyty
styropianowe nie stanowity przedtuzenia ich krawedzi.
Nalezy stosowac sie do wytycznych producenta zawartych w karcie technicznej produktow.

6. Kontrola jakosci robét
Polega na sprawdzeniu: rownosci i ciggtosci powierzchni, uktadu ptyt wzgledem siebie i otwordow.
Sprawdzeniu podlega réwniez prawidtowa technika klejenia ptyty do podtoza — na catej powierzchni ptyty nie
moze wystepowac efekt odksztatcen styropianu pod naciskiem.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sa: m?

8. Odbiér robét
Przy odbiorze nalezy uwzgledni¢ réwnos$¢ wykonanej powierzchni, prawidtowg technike mija sie spoin,
9. Podstawa ptatnosci

Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.
W miejscach szczelin (wiekszych niz 2 mm), zaleca sie wypetnienie ich styropianem na catej grubosci
warstwy termoizolacyjnej lub niskorozprezna piankg poliuretanowa.

1.2.2.PRZYKLEJENIE PLYT STYROPIANOWYCH - gr. 14 cm

Kod CVP 45321000-3

1. Roboty obejmuja
Przyklejenie ptyt styropianowych z pliestyrenu ekstrudowanego na scianach w poziomie cokotu

2. Materiaty
- Piyta styropianowa z pliestyrenu ekstrudowanego o wspotczynniku lamdba 0,034 W/mk, grubosci 14 cm
- Zaprawa klejowa przeznaczona do przyklejania ptyt styropianowych do typowych podtozy mineralnych
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3. Sprzet
Niezbedne narzedzia okreslone w karcie technicznej stosowanych produktow.

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drég.

5. Wykonanie robot
Przyklejenie ptyt styropianowych zgodnie z dokumentacjg projektowa, przyjeto metode klejenia pasmowo
punktowg. Pasmo natozy¢ na catym obwodzie ptyty w odlegtosci okoto 3 cm od krawedzi. Na srodkowej
czesci ptyty natozy¢ minimum 3 ,placki” zaprawy — w zaleznos$ci od rozmiaréw plyty natozona zaprawa
powinna stanowi¢ okoto 40% efektywnej powierzchni klejenia.
Ptyty styropianowe nalezy przyklejaé w ukfadzie poziomym dtuzszych krawedzi, z zachowaniem mijankowego
uktadu spoin pionowych.
Naroza wokot otwordw okiennych, drzwiowych, bram garazowych itd. nalezy oklei¢ w taki sposéb, aby piyty
styropianowe nie stanowity przedtuzenia ich krawedzi.
Nalezy stosowac sie do wytycznych producenta zawartych w karcie technicznej produktow.

6. Kontrola jakosci robét
Polega na sprawdzeniu: rownosci i ciggtosci powierzchni, uktadu ptyt wzgledem siebie i otwordéw.
Sprawdzeniu podlega réwniez prawidtowa technika klejenia ptyty do podtoza — na catej powierzchni ptyty nie
moze wystepowac efekt odksztatcen styropianu pod naciskiem.

7. Obmiar robot
Jednostkami obmiarowymi sg: m?

8. Odbiér robot
Przy odbiorze nalezy uwzgledni¢ réwnos$¢ wykonanej powierzchni, prawidtowg technike mija sie spoin,

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.
W miejscach szczelin (wigkszych niz 2 mm), zaleca sie wypetnienie ich styropianem na catej grubosci
warstwy termoizolacyjnej lub niskorozprezng piankg poliuretanowa.
Nalezy uwzgledni¢ przyklejenie dolnej warstwy ptyty na styku z gruntem za pomocg wysokoplastycznej masy
uszczelniajgcej w celu zachowania ciggtosci izolacji $ciany fundamentowej ponad powierzchnie gruntu.

1.2.3.PRZYKLEJENIE PLYT STYROPIANOWYCH - gr. 3 cm
Kod CVP 45321000-3
1. Roboty obejmuja

Przyklejenie ptyt styropianowych na osciezach otworéw okienny, drzwiowych i bramnych w celu redukciji
powstatego mostka termicznego.

2. Materiaty
- Piyta styropianowa o wspotczynniku lamdba 0,033 W/mk, grubosci 3 cm
- Zaprawa klejowa przeznaczona do przyklejania ptyt styropianowych do typowych podtozy mineralnych

3. Sprzet
Niezbedne narzedzia okreslone w karcie technicznej stosowanych produktéw.

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drog.

5. Wykonanie robét
Przyklejenie ptyt styropianowych zgodnie z dokumentacjg projektowg, przyjeto metode klejenia na grzebieh —
zapewniajgcg niemal 100% powierzchni krycia. W miejscach szczelin (wiekszych niz 2 mm), zaleca sie
wypetnienie ich niskorozprezng piankg poliuretanowa.
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Nalezy stosowac sie do wytycznych producenta zawartych w karcie technicznej produktow.

6. Kontrola jakosci robét
Polega na sprawdzeniu: rownosci i ciggtosci powierzchni, uktadu ptyt wzgledem siebie i otwordéw.
Sprawdzeniu podlega rowniez prawidtowa technika klejenia ptyty do podtoza — na catej powierzchni ptyty nie
moze wystepowac efekt odksztatcen styropianu pod naciskiem.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sa: m?

8. Odbiér robot
Przy odbiorze nalezy uwzgledni¢ réwnos$¢ wykonanej powierzchni, prawidtowg technike mija sie spoin,

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

1.2.4 MECHANICZNE MOCOWANIE WARSTWY IZOLACYJNEJ
Kod CVP 45321000-3

1. Roboty obejmuja
Mocowanie ptyt do podtoza przy uzyciu tgcznikdw mechanicznych

2. Materiaty
- Laczniki mechaniczne z trzpieniem metalowym z dtuga strefg rozporu, fi 10mm, rozmiar 240 mm

3. Sprzet
Niezbedne narzedzia okreslone w karcie technicznej stosowanych produktéw.

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drog.

5. Wykonanie robét
Montaz tgcznikéw mozna rozpoczgé dopiero po dostatecznym stwardnieniu i zwigzaniu zaprawy klejgcej
okreslone w karcie technicznej produktéow. Wiercenie prowadzi¢ prostopadle do powierzchni podtoza, dtugosé
otworu musi by¢ co najmniej o 10mm dtuzsza od diugosci tgcznika. Z otworu usung¢ pozostatosci urobku i
osadzi¢ tgcznik w sposdb umozliwiajgcy zlicowanie jego zewnetrznej powierzchni z warstwg styropianu
zaprawg klejowa.
Przyjeto stosowanie co najmniej 6szt na m? a w strefach naroznych nalezy zwiekszyc ilos¢ do 8szt na m?.
Nalezy stosowac sie do wytycznych producenta zawartych w karcie technicznej produktow.

6. Kontrola jakosci robét
Polega na sprawdzeniu prawidtowego rozmieszczenia tgcznikéw, odpowiedniej ilosci w zaleznosci od strefy
kotwienia oraz doboru prawidtowej dtugosci tgcznikow.

7. Obmiar robot
Jednostkami obmiarowymi sg: m?

8. Odbiér robot
Przy odbiorze nalezy uwzgledni¢ réwnos$¢ wykonanej powierzchni, prawidtowg technike rozmieszczenia
tacznikdw.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.
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10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru. Dopuszcza sie zmiane systemu
mocowania tgcznikow z zastosowaniem termo dybli i zmniejszeniem dtugosci tgcznika na podstawie decyziji
Inspektora Nadzoru.

1.2.5.MONTAZ PROFILI WYKONCZENIOWYCH OKIENNYCH ORAZ NAROZNIKA OCHRONNEGO
Kod CVP 45321000-3
1. Roboty obejmuja

Osadzenie profili wykonczeniowych przyokiennych z siatkg na styku z oscieznicg okienng. Osadzenie profili
naroznikowych.

2. Materiaty
- Listwa przyokienna z siatkg APU PCV z uszczelka.
- Profile naroznikowe z siatkg
- Zaprawa klejowa przeznaczona do wykonania warstwy zbrojnej na ptytach styropianowych.

3. Sprzet
Niezbedne narzedzia okreslone w karcie technicznej stosowanych produktow.

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drog.

5. Wykonanie robét
Element ramy, do ktérego bedzie klejona listwa nalezy doktadnie oczysci¢ i odttusci¢, nastepnie przykleic.
Pasy siatki nalezy zatopi¢ w kleju do warstwy zbrojonej, tak aby umozliwi¢ zaktad z siatkg systemowg na, co
najmniej, 10 cm.
Listwy naroznikowe ze skrzydetkami z siatki nalezy taczy¢ z siatkg systemowg osadzona na zaprawie klejowe;j
z zachowaniem minimalnego zaktadu 10 cm. Lgczenie dwoch listw nalezy wykonaé z zachowaniem
minimalnego zaktadu 10 cm siatki.

6. Kontrola jakosci robét
Polega na sprawdzeniu prawidlowego osadzenia profili przyokiennych, czystosci oscieznic okiennych w
miejscu klejenia uszczelki.
Kontroli podlega szeroko$¢ zaktadéw osadzanych elementow z siatkg systemowa.

7. Obmiar robot
Jednostkami obmiarowymi sg: m

8. Odbiér robét
Przy odbiorze nalezy uwzgledni¢ prawidtowe osadzenie profildw przyokiennych oraz poziomowanie
naroznikow.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

1.2.6.WYKONANIE WARSTWY ZBROJNEJ Z SIATKI
Kod CVP 45321000-3
1. Roboty obejmuja

Wykonanie warstwy zbrojne na powierzchni $cian, osciezy oraz wzmocnienie narozy otworéw okiennych,
drzwiowych i bram wjazdowych.

2. Materiaty
- Siatka z widkien szklanych do systemu ocieplen o gramaturze 145g/m2
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- Zaprawa klejowa przeznaczona do wykonania warstwy zbrojnej na ptytach styropianowych.

3. Sprzet
Niezbedne narzedzia okreslone w karcie technicznej stosowanych produktéw.

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drég.

5. Wykonanie robot
Przed utozeniem siatki zbrojnej powierzchnie ptyt nalezy przeszlifowaé a nastepnie odpylic.
Wykona¢ wstawki wzmacniajgce w narozach, w tym celu nalezy wklei¢ prostokatne pasma siatki o wymiarach
co najmniej 20x35 cm w naroza otworow.
Za pomocg pacy zebatej naniesc¢ ciggtg warstwe zaprawy klejowej o grubosci minimum 3-5 mm. Po natozeniu
zaprawy natychmiast wtopi¢ w nig tkaning szklang, tak aby zostata ona rébwnomiernie napieta i catkowicie
zatopiona w zaprawie. Sgsiednie pasy siatki uktada¢ na zaktad nie mniejszy niz 10 cm.
Grubos¢ warstwy zbrojnej powinna wyniesé od3 do 5 mm
W czesci cokotowej i parterowej nalezy stosowac dwie warstwy siatki uktadane w warstwie klejgcej krzyzowo.

6. Kontrola jakosci robét
Polega na: sprawdzeniu prawidtowosci zatopienia siatki zbrojgcej w masie klejgcej, wielkosci zaktadow siatki
zbrojgcej, grubosci warstwy zbrojonej, rownosci, przestrzegania czasu i warunkéw twardnienia warstwy
zbrojonej przed przystapieniem do dalszych prac. Kontroli podlega réwniez prawidtowo$¢ wykonania
obrobienia miejsc newralgicznych elewaciji.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: m?

8. Odbiér robot
Przy odbiorze nalezy uwzgledni¢ réwnos¢ poditoza oraz prawidiowe wykonanie potgczen i zaktadow.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.
W przypadku nieuzyskania gtadkiej powierzchni na wyschnietg warstwe zbrojng przyklejonej siatki nanies¢
drugg cienka warstwe zaprawy klejacej o grubosci ok 1mm.

1.3.WARSTWA FAKTUROWA

1.3.1.WYKONANIE CIENKOWARSTWOWEJ SILIKONOWEJ WYPRAWY TYNKARSKIEJ
Kod CVP 45324000-4
1. Roboty obejmuja

Wykonanie warstwy podktadowej, podktadem tynkarskim w kolorze zblizonym z kolorystykg tynku.
Wykonanie cienkowarstwowej wyprawy tynkarskie;.

2. Materiaty
- Podktad tynkarski - kolor
- Masa tynkarska silikonowa, faktura baranek, uziarnienie 1,5

3. Sprzet
Niezbedne narzedzia okreslone w karcie technicznej stosowanych produktéw.

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drég.
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5. Wykonanie robét
Zagruntowac¢ powierzchnie podktadem tynkarskim. Mieszarkg wolnoobrotowag wymieszac zawartosé
opakowania do uzyskania jednolitej konsystencji a nastepnie rozprowadzic¢ cienkg warstwe masy tynkarskie;.
Usungé nadmiar tynku do warstwy o grubosci kruszywa. Zgdang strukture wyprawy nalezy wyprowadzié
przez zatarcie natozonego tynku. Stosowac sie do wytycznych podanych przez producenta zawartych w
karcie technicznej produktu.

6. Kontrola jakosci robét

polega na: sprawdzeniu ciggtosci, rownosci i nadania wtasciwej zgodnej z projektem struktury. Wymagania co
do réwnosci powinny by¢ zawarte w umowie pomiedzy wykonawca oraz inwestorem. Jesli w umowie nie ma
sprecyzowanych wytycznych co do réwnos$ci powierzchni oraz krawedzi nalezy przyjgc:

e odchylenie powierzchni od ptaszczyzny nie powinno by¢ wigksze niz 3 mm i w liczbie nie wigkszej niz
3 na catej dtugosci taty kontrolnej (fata dlugosci 2,0m),

e odchylenia krawedzi od kierunku pionowego nie powinno by¢ wieksze niz 2 mm na 1 m i nie wiecej
niz 30 mm na catej wysokosci budynku,

e dop. odchylenia od pionu powierzchni i krawedzi zewnetrznych na catej wysokosci kondygnaciji -
10mm,

e dopuszczalne odchylenie powierzchni nie wieksze niz 30 mm na catej wysokosci budynku,

e odchylenie promieni krzywizny powierzchni faset, wnek itp. od projektowanego promienia nie powinny
by¢ wigksze niz 7 mm.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sa: m?

8. Odbiér robot
Przy odbiorze koncowym ocenia¢ nalezy nastepujgce elementy ocieplenia:
e réwno$¢ powierzchni, wg wymagan normowych, jak dla Ill kat. tynkéw zewn.
e jednolitosc¢ faktury
e jednolitos¢ koloru

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.
Nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na rezim technologiczny zawarty w karcie technicznej produktu gdyz jego
niestosowanie moze doprowadzi¢ do niewlasciwego wykonania wyprawy tynkarskiej.

1.3.2.WYKONANIE OKtADZINY CERAMICZNEJ
Kod CVP 45431200-9

1. Roboty obejmuja
Wykonanie okfadziny z ptytek ceramicznych na powierzchni cokotu. Nalezy odtworzy¢ istniejgcy watek
ceglany z zachowaniem uktadu i koloru cegty. Szeroko$¢ spoin i kolorystyke dopasowac do stanu
istniejacego.

2. Materiaty
- Plytki ceramiczne ksztattem i kolorem zblizone do istniejgcej cegty.
- Spoina dopasowana kolorystycznie do istniejgcej fugi.
- Elastyczne zaprawa klejowa, mrozoodporna.

3. Sprzet
Niezbedne narzedzia okreslone w karcie technicznej stosowanych produktow.
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4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drog.

5. Wykonanie robét
Utozenie ptytek ceramicznych nalezy wykonac¢ zgodnie z wytycznymi producenta zawartymi w karcie
technicznej produktu. Nalezy wiernie odtworzy¢ watek ceglany z szerokoscig spoin.

6. Kontrola jakosci robét
Badania w czasie robo6t polegajg na sprawdzeniu zgodnosci wykonywania okfadzin z dokumentacjg
projektowg w zakresie pewnego fragmentu prac. Prawidtowo$¢ ich wykonania wywiera wptyw na
prawidtowo$¢ dalszych prac. Badania te szczegdlnie powinny dotyczyé sprawdzenie technologii
wykonywanych roboét, rodzaju i grubosci kompozycji klejgcej oraz innych robét ,zanikajgcych”.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: m?

8. Odbiér robot
Badania w czasie odbioru robot przeprowadza sie celem oceny spetnienia wszystkich wymagan dotyczgcych
wykonanych wyktadzin i oktadzin a w szczegdlnosci:
e zgodnosci z dokumentacjg projektowg i wprowadzonymi zmianami, ktére naniesiono w dokumentac;ji
powykonawczej,
jakosci zastosowanych materiatéw i wyrobow,
prawidtowosci przygotowania podtozy,
jakosci (wygladu) powierzchni wyktadzin i oktadzin,
prawidtowosci wykonania krawedzi, narozy, stykéw z innymi materiatami i dylatacji

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

1.4.PRACE TOWARZYSZACE WYNIKAJACE Z OCIEPLENIA SCIAN ZEWNETRZNYCH

1.4.1. WYMIANA PARAPETOW ZEWNETRZNYCH

Kod CVP 45400000-1
Kod CVP 45111220-6

1. Roboty obejmuja
Demontaz istniejgcych parapetéw zewnetrznych, ponowny montaz z uwzglednieniem grubosci docieplenia.
Utylizacje odpadow.

2. Materiaty
- Parapety zewnetrzne powlekane wraz z zaslepkami PCV
- Klej montazowy do parapetéw
- Sprezona tasma uszczelniajgca

3. Sprzet
Brak

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drog.
Parapety po demontazu sktadowa¢ w wyznaczonych do tego kontenerach i podda¢ utylizaciji.

5. Wykonanie robot
Demontaz parapetéw istniejgcych oraz rozebranie podktadu cementowego.
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Montaz parapetéw prowadzi¢ po zakohnczeniu wymiany stolarki okiennej, parapet powinien wystawac na okoto
4 cm poza lico $ciany a jego ptaszczyzna powinna by¢ nachylona pod katem 5°. Wszystkie potgczenia z ramg
okna oraz w obrebie wneki okiennej zabezpieczy¢ sprezong tasma uszczelniajgcg. Konce parapetow
zabezpieczy¢ zakonczeniami z tworzywa. Do czasu zakonczenia robot dociepleniowych parapety okienne
nalezy zabezpieczy¢ folia ochronng. Parapety mocowac¢ za pomocg kleju montazowego.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola obejmuje odpowiednie nachylenie parapetu oraz wysuniecie poza lico $ciany. Jakos¢ wykonania
oraz jako$¢ stosowanego materiatu.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sa: m?

8. Odbiér robét
Przy odbiorze kohicowym nalezy oceni¢ zgodno$¢ z projektem budowlanym i SST, oraz jako$¢ wykonania
obrébek i zastosowanych materiatow.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

1.4.2.PRZESUNIECIE RYNIEN | RUR SPUSTOWYCH ORAZ MODYFIKACJA PRZYtACZY

Kod CVP 45400000-1
Kod CVP 45111220-6

1. Roboty obejmuja
Rozebranie rynien i rur spustowych w sposéb umozliwiajacy ich ponowne wykorzystanie.
Zamocowanie rynien i rur spustowych po zakonczeniu prac dociepleniowych.
Wymiana przytaczy kanalizacyjnych wraz z montazem ksztattek (rewizja, czyszczak)

2. Materiaty
- Rynny i rury spustowe z rozbiorki
- Obejmy rur spustowych
- Ztgcza do rynien i rur PCV
- Hak do rynny
- Narozniki rynnowe
- Lej spustowy PCV
- Denko rynnowe PCV
- Rewizja rynnowa PCV
- Czyszczak kanalizacyjny
- Rura PVC kielichowa
- Uszczelka do rur

3. Sprzet
Wiertarka udarowa

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drég.
Elementy orynnowania nie nadajgce sie do uzytku po demontazu sktadowac¢ w wyznaczonych do tego
kontenerach i podda¢ utylizaciji.

5. Wykonanie robot
Rozbidrki rynien i rur dachowych prowadzi¢ w sposéb umozliwiajacy ich ponowne wykorzystanie, elementy po
demontazu nalezy oczyscic¢ i posortowac. Nalezy zapewni¢ tymczasowe odprowadzenie wody z potaci dachu
na czas prowadzonych prac.
Wykonaé ponowny montaz rynien i rur spustowych z wykorzystaniem nowych ztgczy uchwytéw montazowych.
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Istniejgcy odptyw do kanalizacji nalezy czesciowo rozebra¢, wymianie podlega fragment ruy kanalizacyjne,
zamontowac ksztattki odptywowe (czyszczak i rewizje rynnowe)

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola obejmuje ocene zuzycia materiatu z rozbiérki, dopasowanie nowych elementéw montazowych, oraz
kontrole spadkéw rynien dachowych.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: m

8. Odbiér robét
Przy odbiorze kohcowym nalezy oceni¢ zgodnos¢ z projektem budowlanym i SST, oraz jako$¢ wykonania
obrobek i zastosowanych materiatow.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

1.4.3.PRZESUNIECIE KRATEK WENTYLACYJNYCH Z UWZGLEDNIENIEM PRZEBUDOWY
KANALOW

Kod CVP 45400000-1
Kod CVP 45111220-6

1. Roboty obejmuja
Demontaz istniejgcych kratek wentylacyjnych, wykonanie kanatéw z uwzglednieniem przesuniecia o warstwe
ocieplenia. Montaz kratek wentylacyjnych w kolorze elewacji

2. Materiaty
- Kratka wentylacyjna blaszana
- Rura stalowa ocynkowana
- Zaprawa cementowa

3. Sprzet
Wiertarka udarowa

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drég.
Elementy nie nadajgce sie do uzytku po demontazu sktadowac¢ w wyznaczonych do tego kontenerach i
poddaé utylizaciji.

5. Wykonanie robot
Istniejgce kratki wentylacyjne nalezy zdemontowac¢, osadzi¢ kanaty wentylacyjne z rur stalowych
ocynkowanych, Wykonac kratek wentylacyjnych blaszanych uprzednio malowanych w kolorze elewacji

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola obejmuje ocene jakosci nowych elementéw montazowych, oraz dobdr kolorystyki.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: szt.

8. Odbiér robot
Przy odbiorze kohcowym nalezy oceni¢ zgodno$¢ z projektem budowlanym i SST, oraz jako$é wykonania
obrobek i zastosowanych materiatow.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.
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10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

1.4.4 ROZPROWADZENIE ZWODOW PIONOWYCH INSTALACJI ODGROMOWEJ
Kod CVP 45400000-1
Kod CVP 45111220-6

1. Roboty obejmuja
Demontaz zwodow pionowych instalacji odgromowej, oraz ich ponowne utozenie pod warstwa ocieplenia.

2. Materiaty
- Rura elektroinstalacyjna RL fi 28
- uchwyty montazowe
- kotki montazowe
- pret stalowy ocynkowany fi 8
- zlgcza instalacji odgromowej
- skrzynki pomiarowe PCV w kolorze elewacji

3. Sprzet
Wiertarka, miot udarowy

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drég.
Elementy nie nadajgce sie do uzytku po demontazu sktadowac¢ w wyznaczonych do tego kontenerach i
podda¢ utylizaciji.

5. Wykonanie robot
Demontaz zwoddéw pionowych, wykonanie bruzdy pod rozprowadzenie instalacji odgromowej podtynkowo.
Osadzenie elektroinstalacyjnych RL w przygotowanych bruzdach oraz wprowadzenie przewodoéw stalowych.
Osadzenie skrzynki pomiarowej PCV z uwzglednieniem grubosci docieplenia. Podigczenie przewoddéw
instalacji odgromowej w skrzynce pomiarowej oraz montaz do istniejgcej instalacji na dachu. Zaslepienie
bruzd. Wykonanie pomiardw instalacji uziemiajace;.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola obejmuje ocene jakosci nowych elementéw montazowych, oraz jakosci prowadzonych prac.

7. Obmiar robot
Jednostkami obmiarowymi sg: m

8. Odbiér robét
Przy odbiorze kohcowym nalezy oceni¢ zgodno$¢ z projektem budowlanym i SST, oraz jako$¢ wykonania,
dobrang kolorystyka i jakoscig zastosowanych materiatéw.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

1.4.5.ROZPROWADZENIE PRZEWODOW POD WARSTWA OCIEPLENIA
Kod CVP 45400000-1
Kod CVP 45111220-6

1. Roboty obejmuja
Uporzadkowania przewodéw znajdujgcych sie na elewaciji i poprowadzenie ich pod warstwg docieplenia

2. Materiaty
- Rura elektroinstalacyjna RL fi 28
- uchwyty montazowe
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3. Sprzet
Wiertarka, mtot udarowy

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drég.
Elementy nie nadajgce sie do uzytku po demontazu sktadowac¢ w wyznaczonych do tego kontenerach i
poddac utylizaciji.

5. Wykonanie robét
Odtgczenie przewodow, wykonanie bruzdy pod rozprowadzenie rur instalacyjnych podtynkowo. Osadzenie
elektroinstalacyjnych RL w przygotowanych bruzdach oraz wprowadzenie przewodéw.
Podtgczenie przewoddw do istniejgcej sieci lub urzadzen. Zaslepienie bruzd. Sprawdzenie prawidtowego
dziatania urzadzen.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola obejmuje ocene jakosci nowych elementéw montazowych, oraz jakosci prowadzonych prac.

7. Obmiar robot
Jednostkami obmiarowymi sg: m

8. Odbiér robot
Przy odbiorze kohcowym nalezy oceni¢ zgodnos¢ z projektem budowlanym i SST, oraz jako$¢ wykonania i
jakoscig zastosowanych materiatéw.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci robot moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

1.4.6.PRZEX OZENIE URZADZEN KLIMATYZACYJNYCH
Kod CVP 45400000-1
Kod CVP 45111220-6

1. Roboty obejmuja
Demontaz i ponowny montaz urzgdzenh klimatyzacyjnych z uwzglednieniem grubosci docieplenia.

2. Materiaty
- Pret ocynkowany gwintowany fi12, mocowana na zywicy iniekcyjnej z tulejg dystansowa
- podktadka, nakretka

3. Sprzet
Wiertarka udarowa, kompresor cisnieniowy

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drog.
Elementy nie nadajgce sie do uzytku po demontazu sktadowa¢ w wyznaczonych do tego kontenerach i
poddac utylizaciji.

5. Wykonanie robét
Wykonaé demontaz istniejgcych urzgdzen klimatyzacyjnych. Po wykonania ocieplenia budynku osadzi¢ w
przygotowanych otworach pret ocynkowany na kotwie iniekcyjnej zgodnie z wytycznymi producenta
zawartymi w karcie technicznej produktu. Na gwincie osadzic tuleje dystansowg, zamontowac¢ urzgdzenia
klimatyzacyjne.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola obejmuje ocene jakosci elementéw montazowych, oraz jakosci prowadzonych prac i wykonanych
obrébek. Sprawdzenia wymaga trwato$¢ zamocowania i prawidtowe ustawienie urzgdzen klimatyzacyjnych.
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7. Obmiar robot
Jednostkami obmiarowymi sg: szt.

8. Odbiér robét
Przy odbiorze kohcowym nalezy oceni¢ zgodnos$¢ z projektem budowlanym i SST, oraz jako$¢ wykonania i
jakoscig zastosowanych materiatow.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

1.4.7.PRZELOZENIE ELEMENTOW INFORMACYJNYCH
Kod CVP 45400000-1
Kod CVP 45111220-6

1. Roboty obejmuja
Demontaz tablic informacyjnych

2. Materiaty
- Kotki montazowe fi10, diugosci 240mm

3. Sprzet
Wiertarka udarowa.

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drég.
Elementy nie nadajgce sie do uzytku po demontazu sktadowa¢ w wyznaczonych do tego kontenerach i
poddac utylizaciji.

5. Wykonanie robot

Wykona¢ nalezy demontaz tablic informacyjnych umozliwiajgcych ich ponowne wykorzystanie. Po
zakonczeniu prac dociepleniowych nalezy osadzi¢ elementy informacyjne.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola obejmuje ocene jakosci elementéw montazowych, oraz jakosci prowadzonych prac i wykonanych
obrébek. Sprawdzenia wymaga trwato$¢ zamocowania i prawidtowe ustawienie tablic.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: szt.

8. Odbiér robét
Przy odbiorze kohcowym nalezy oceni¢ zgodnos$¢ z projektem budowlanym i SST, oraz jako$¢ wykonania i
jakoscig zastosowanych materiatow.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.
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1.4.8.PRZEL OZENIE URZADZEN DOMOFONOWYCH
Kod CVP 45400000-1
Kod CVP 45111220-6

1. Roboty obejmuja
Demontaz urzadzeh zamontowanych na elewacji na czas prowadzonych prac wraz z ponownym montazem.

2. Materiaty
- Kotki montazowe

3. Sprzet
Wiertarka udarowa.

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drég.
Elementy nie nadajgce sie do uzytku po demontazu sktadowa¢ w wyznaczonych do tego kontenerach i
poddac utylizaciji.

5. Wykonanie robét
Wykona¢ nalezy demontaz urzgdzen domofonowych w sposéb umozliwiajgcy jego ponowne zamocowanie na
elewacji po wykonaniu prac dociepleniowych z uwzglednieniem przesuniecia o warstwe ocieplenia.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola obejmuje ocene jakosci elementoéw montazowych, oraz jakosci prowadzonych prac i wykonanych
obrébek. Sprawdzenia wymaga trwato$¢ zamocowania i prawidtowe dziatanie urzgdzen..

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: szt.

8. Odbiér robét
Przy odbiorze kohcowym nalezy oceni¢ zgodnos$¢ z projektem budowlanym i SST, oraz jako$¢ wykonania i
jakoscig zastosowanych materiatow.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

1.4.9.PRZEL OZENIE POKRYCIA DACHOWEGO MANSARDY

Kod CVP 45400000-1
Kod CVP 45111220-6

1. Roboty obejmuja
Czesciowg rozbiorke pokrycia dachowego wraz z ponownym utozeniem po wykonaniu docieplenia $cian
wewnatrz mansardy.

2. Materiaty
- Membrana dachowa wiatroizolacyjna
- Laty iglaste wymiarowe nasycone
- Gwozdzie
- Srodek impregnacyjno-grzybobdjczy
- Wkrety samowiercace do blach z uszczelkg
- Lakier do zaprawek w aerozolu
- Blacha stalowa ocynkowana powlekana poliestrem

3. Sprzet
Brak
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4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drég.
Elementy nie nadajgce sie do uzytku po demontazu sktadowa¢ w wyznaczonych do tego kontenerach i
poddac utylizaciji.

5. Wykonanie robét
Nalezy wykona¢ czesciowy demontaz pokrycia mansardy umozliwiajgcy docieplenie $cian w przestrzeni
mansardy. Prace prowadzi¢ w sposéb umozliwiajgcy ponowne wykorzystanie materiatu z rozbiorki. Materiat z
rozbiorki posortowac¢ a elementy przeznaczone do ponownego wykorzystania oczysci¢ i zakonserwowac.
Po zakonczeniu prac dociepleniowych Scian nalezy ponownie utozyé pokrycie dachu. Na konstrukcji
drewnianej utozy¢ membrane dachowg z przybiciem kontr tat i utozeniem tat pod blachodachdéwke.
Wykonaé obrébki blacharskie w pasie rynnowym, utozy¢ pokrycie z blachodachdéwki.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola obejmuje ocene jakosci elementéw montazowych, oraz jakosci prowadzonych prac i wykonanych
obrébek. Sprawdzenia wymaga trwato$¢ zamocowania i szczelnos¢ pokrycia

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: m?

8. Odbiér robét
Przy odbiorze kohcowym nalezy oceni¢ zgodnos$¢ z projektem budowlanym i SST, oraz jako$¢ wykonania i
jakoscig zastosowanych materiatow.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

1.4.10. ODTWORZENIE PODBITKI DREWNIANEJ
Kod CVP 45400000-1
Kod CVP 45111220-6

1. Roboty obejmuja
Demontaz istniejgcej podbitki na czas wykonywania prac i jej odtworzenie.

2. Materiaty
- Deski iglaste obrzynane gr. 2,5cm
- Wkrety do drewna
- Lakierobejca
- Papier scierny
- Utwardzacz do lakieréw

3. Sprzet
Brak

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drog.
Elementy nie nadajgce sie do uzytku po demontazu sktadowac¢ w wyznaczonych do tego kontenerach i
poddac utylizaciji.

5. Wykonanie robét
Nalezy wykona¢ demontaz podbitki drewnianej umozliwiajgcy docieplenie Scian w przestrzeni mansardy..
Po zakonczeniu prac dociepleniowych scian nalezy odtworzy¢ podbitke drewniang z desek lakierowanych
lakierobejca.
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6. Kontrola jakosci robét
Kontrola obejmuje ocene jakosci elementéw montazowych, oraz jakosci prowadzonych prac. Sprawdzenia
wymaga trwatos¢ zamocowania i zgodnos¢ kolorystyki z wytycznymi projektanta.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: m?

8. Odbiér robét
Przy odbiorze kohcowym nalezy oceni¢ zgodnos$¢ z projektem budowlanym i SST, oraz jako$¢ wykonania i
jakoscig zastosowanych materiatéw.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

1.4.11. ODTWORZENIE GZYMSOW
Kod CVP 45400000-1
Kod CVP 45111220-6

1. Roboty obejmuja
Wykonanie inwentaryzaciji istniejgcych gzymsow, skucie i ich odtworzenie z ksztattek styropianowych.

2. Materiaty
- Kszattki styropianowe wykonane zgodnie z inwentaryzacjg
- Zaprawa klejowa przeznaczona do przyklejania ptyt styropianowych do typowych podtozy mineralnych
- Farba silikonowa w kolorze elewaciji

3. Sprzet
Niezbedne narzedzia okreslone w karcie technicznej stosowanych produktow.

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drég.

5. Wykonanie robét
Przed rozebraniem gzymséw nalezy zleci¢ ich szczeg6towa inwentaryzacje w celu wykonania odpowiednich
ksztattek styropianowych. Dostarczone ksztattki nalezy przyklei¢ do warstwy zbrojnej elewacji na etapie
wykonywania docieplenia. Dostateczng wytrzymatos¢ potgczenia powinna zapewni¢ zaprawa klejgca
rozprowadzona na catej powierzchni styku.
Nalezy stosowac sie do wytycznych producenta zawartych w karcie technicznej produktow.
Gzymsy nalezy pokry¢ farba silikonowa w kolorze elewaciji.

6. Kontrola jakosci robét
Polega na sprawdzeniu: rownosci i ciggtosci powierzchni, uktadu ptyt wzgledem siebie i otwordw.
Sprawdzeniu podlega réwniez prawidtowa technika klejenia ptyty do podtoza.

7. Obmiar robot
Jednostkami obmiarowymi sg: m, m?

8. Odbiér robot
Przy odbiorze nalezy uwzgledni¢ rownos$¢ wykonanej powierzchni, zgodnos¢ odwzorowanych profili
gzymsowych, jako$¢ wykonczenia, zbieznos¢ kolorystycznag.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.
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1.4.12. DEMONTAZ OKtADZIN CERAMICZNYCH
Kod CVP 4511300-1
Kod CVP 45111220-6

1. Roboty obejmuja
Demontaz istniejacych oktadzin ceramicznych

2. Materiaty
Brak
3. Sprzet

Mtot wyburzeniowy

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drog.
Elementy po demontazu sktadowac¢ w wyznaczonych do tego kontenerach i poddac utylizaciji.

5. Wykonanie robét
Przed rozpoczeciem prac dociepleniowych nalezy sku¢ istniejgca ptytke klinkierowg z powierzchni cokotu
wraz z warstwg zaprawy klejowej. Powierzchnia sciany po demontazu powinna by¢ réwna.

6. Kontrola jakosci robét
Polega na sprawdzeniu przebiegu prac i jakosci wykonywanych robét oraz prawidiowe sktadowanie i
utylizacje odpaddéw. Czystos¢ miejsca pracy po zakohczeniu prac.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: m, m*

8. Odbiér robét
Przy odbiorze nalezy uwzgledni¢ réwnos¢ wykonanej powierzchni.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

1.4.13. SKUCIE PARAPETOW | WYSTEPOW CEGLANYCH
Kod CVP 4511300-1
Kod CVP 45111220-6

1. Roboty obejmuja
Skucie parapetow ceglanych

2. Materiaty
Brak
3. Sprzet

Miot wyburzeniowy

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drog.
Elementy po demontazu sktadowa¢ w wyznaczonych do tego kontenerach i podda¢ utylizacji.

5. Wykonanie robét
Przed rozpoczeciem prac dociepleniowych nalezy sku¢ wystajgce parapety ceglane. Nalezy uzyskac rowng
powierzchnie zlicowang z powierzchnig $ciany.

6. Kontrola jakosci robét
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Polega na sprawdzeniu przebiegu prac i jakosci wykonywanych robét oraz prawidiowe sktadowanie i
utylizacje odpadoéw. Czystos¢ miejsca pracy po zakohczeniu prac.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: m, m*

8. Odbiér robét
Przy odbiorze nalezy uwzgledni¢ réwnos¢ wykonanej powierzchni.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

1.4.14. KONSERWACJA KRAT OKIENNYCH
Kod CVP 4511300-1
Kod CVP 45111220-6

1. Roboty obejmuja
Demontaz krat okiennych, ich oczyszczenie, konserwacje i ponowny montaz

2. Materiaty
- Elektrody stalowe
- Ptaskowniki stalowe
- Farba poliwinylowa
- Papier Scierny
- Rozcienczalnik

3. Sprzet
Szlifierka tarczowa, Spawarka elektryczna

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drég.
Elementy po demontazu sktadowac¢ w wyznaczonych do tego kontenerach i poddac utylizaciji.

5. Wykonanie robét
Przewiduje sie demontaz okratowania okien wraz z ponownym zamocowanie po zakonczeniu prac
dociepleniowych. Nalezy uwzgledni¢ grubosé¢ warstwy docieplenia.
Kraty po demontazu przetransportowa¢ do warsztatu gdzie zostang oczyszczone, i zakonserwowane powtokg
malarska poliwinylowg nanoszong recznie w trzech warstwach. Dopuszcza si¢ malowanie krat metodag
natryskowa.

6. Kontrola jakosci robét
Polega na sprawdzeniu:
- przebiegu prac demontazowych,
- zabezpieczenia transportowanego materiatu,
- stopnia czystosci po oczyszczeniu krat
- prawidtowego nanoszenia powtoki malarskiej
- prawidtowego osadzenia krat i jakosci wykonanych obrébek.

7. Obmiar robot
Jednostkami obmiarowymi sg: m, m?

8. Odbiér robot
Przy odbiorze nalezy uwzgledni¢ prawidtowe osadzenie krat, obrobki na styku z dociepleniem, kolorystyke
zgodng z wytycznymi projektanta.
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9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

1.4.15. DEMONTAZ OKtADZIN CERAMICZNYCH
Kod CVP 4511300-1
Kod CVP 45111220-6

1. Roboty obejmuja
Demontaz istniejgcych oktadzin ceramicznych

2. Materiaty
Brak
3. Sprzet

Mtot wyburzeniowy

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drég.
Elementy po demontazu sktadowac¢ w wyznaczonych do tego kontenerach i poddac utylizaciji.

5. Wykonanie robot
Przed rozpoczeciem prac dociepleniowych nalezy sku¢ istniejgca ptytke klinkierowag z powierzchni cokotu
wraz z warstwg zaprawy klejowej. Powierzchnia sciany po demontazu powinna by¢ réwna.

6. Kontrola jakosci robét
Polega na sprawdzeniu przebiegu prac i jakosci wykonywanych robét oraz prawidtowe sktadowanie i
utylizacje odpadow. Czystos¢ miejsca pracy.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: m, m?

8. Odbiér robot
Przy odbiorze nalezy uwzgledni¢ réwnos$¢ wykonanej powierzchni.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

1.4.16. MONTAZ KOLCY PRZECIW PTACTWU
Kod CVP 45216121-8

1. Roboty obejmuja
Wykonanie zabezpieczen elewacji przeciw ptakom w postaci paséw z kolcami.

2. Materiaty
- Pasy z kolcami stosowane do zabezpieczania budowli przeciw szkodnikom
- Klej montazowy

3. Sprzet
Brak
4. Transport

tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drég.
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5. Wykonanie robét
W miejscach narazonych na wystepowanie szkodnikéw nalezy osadzi¢ kolce w sposéb podany przez
producenta systemu w karcie technicznej produktu. Szerokos$¢, rozstaw i miejsca zamocowania dobra¢ na
podstawie wytycznych podanych przez producenta systemu oraz decyzjg Inspektora Nadzoru.

6. Kontrola jakosci robét
Polega na sprawdzeniu prawidtowego rozmieszczenia zabezpieczen, trwatosci mocowania i jakosci
wykonanych prac.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: m,

8. Odbiér robot
Przy odbiorze nalezy uwzglednic¢ jakos¢ wykonanych prac i prawidtowy dobdr systemu.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

1.4.17. PRZELOZENIE WYCIAGU ZAMONTOWANEGO NA ELEWACJI

Kod CVP 45400000-1
Kod CVP 45111220-6

1. Roboty obejmuja
Demontaz konstrukcji wyciggu i ponowne zamocowanie z zastosowaniem tulei dystansowych uwzgledniajacy
grubos$¢ docieplenia.

2. Materiaty
- Pret ocynkowany gwintowany fi12, mocowana na zywicy iniekcyjnej z tulejg dystansowa
- podktadka, nakretka

3. Sprzet
Wiertarka udarowa, kompresor cisnieniowy

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drog.
Elementy nie nadajgce sie do uzytku po demontazu sktadowac¢ w wyznaczonych do tego kontenerach i
poddac utylizaciji.

5. Wykonanie robot
Wykonaé¢ demontaz istniejgcego wyciagu. Po wykonania ocieplenia budynku osadzi¢ w przygotowanych

otworach pret ocynkowany na kotwie iniekcyjnej zgodnie z wytycznymi producenta zawartymi w karcie
technicznej produktu. Na gwincie osadzi¢ tuleje dystansowg, zamontowac¢ wyciag.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola obejmuje ocene jakosci elementéw montazowych, oraz jakosci prowadzonych prac i wykonanych
obrobek. Sprawdzenia wymaga trwato$¢ zamocowania i prawidtowe ustawienie wyciggu.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: szt.

8. Odbiér robot
Przy odbiorze kohcowym nalezy oceni¢ zgodnos¢ z projektem budowlanym i SST, oraz jako$¢ wykonania i
jakoscig zastosowanych materiatéw.

9. Podstawa ptatnosci
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Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci robot moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

1.4.18. WYMIANA BRAM WJZADOWYCH

Kod CVP 45400000-1
Kod CVP 45111220-6

1. Roboty obejmuja
Demontaz istniejgcych bram wraz z osprzetem, utylizacje elementéw z rozbidrki.
Osadzenie bram przemystowych roletowych wraz petnym wyposazeniem z roletg zewnetrznag.
- SZEROKOSC: 2990
- WYSOKOSC: 3750
- SKRZYNKA - MONTAZ ZEWNETRZNY: TAK
- NADPROZE: 675
- GLEBOKOSC GARAZU E: 975
- DODATKOWE WEJSCIE: TAK
- KOLOR: RAL 8014
- KOLOR PROWADNIC BRAMY BR: RAL 8014
- ILOSC PROFILI PRZESZKLONYCH: 5
- POLOZENIE PROFILI PRZESZKLONYCH: od 1500 kolejno do gory
- KOLOR PROFILI PRZESZKLONYCH: RAL 8014
- POWLOKA KONSOL: CYNKOWANE
- KOLOR SKRZYNKI: RAL 8014
- CENTRALA STEROWANIA: Automatik
- TYP SILOWNIKA: SI 25
- AWARYJNE OTWIERANIE: HK
- ODBIORNIK RADIOWY: eL3Q
- ILOSC NADAJNIKOW: 1
- KRAWEDZIOWA LISTWA BEZPIECZENSTWA: TAK
Wykonanie obrébek i prac wykohczeniowych po osadzeniu bram.
Prace wykonac przed rozpoczeciem prac dociepleniowych.

2. Materiaty
- Bramy przemystowe wraz z petnym wyposazeniem

3. Sprzet
Wiertarka udarowa

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drég.
Elementy nie nadajgce sie do uzytku po demontazu sktadowac¢ w wyznaczonych do tego kontenerach i
poddac utylizaciji.

5. Wykonanie robét
Demontaz bram istniejgcych wraz z petnym wyposazeniem, oczyszczenie otworéw po demontazu.
Osadzenie nowych bram wykonac¢ $cisle z wytycznymi podanymi przez producenta systemu bramnego.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola obejmuje ocene jakosci elementéw montazowych, oraz jakosci prowadzonych prac i wykonanych
obrébek. Sprawdzenia wymaga trwato$¢ zamocowania i prawidtowe ustawienie wyciggu.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: szt.
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8. Odbiér robét
Przy odbiorze kohcowym nalezy oceni¢ zgodnos$¢ z projektem budowlanym i SST, oraz jako$¢ wykonania i
jakos¢ zastosowanych materiatow.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

1.4.19. WYMIANA STOLARKI OKIENNEJ

Kod CVP 45400000-1
Kod CVP 45111220-6

1. Roboty obejmuja
Demontaz stolarki okiennej okreslonej w projekcie budowlanym i osadzenie nowej stolarki PCV wraz z
pracami wykonczeniowymi, wymiang parapetéw wewnetrznych i montazem nawietrzakdéw higrosterowanych.

2. Materiaty
- Stolarka okienna PCV o wspdiczynniku U=0,9 W/m?K
- Kotwy rozporowe
- Pianka poliuretanowa
- Masa uszczelniajgca, silikon
- Gips budowlany szpachlowy
- Sucha zaprawa szpachlowa do tynkow
- Parapety z PCV wewnetrzne
- Nawietrzaki higrosterowane

3. Sprzet
Wiertarka udarowa

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drog.
Elementy nie nadajgce sie do uzytku po demontazu sktadowa¢ w wyznaczonych do tego kontenerach i
poddac utylizaciji.

5. Wykonanie robot
Prace wykonac przed rozpoczeciem docieplenia budynku.
Istniejgcyg stolarke okienna zdemontowac i poddac utylizacji, parapety wewnetrzne zdemontowac i poddaé
utylizacji. Oczysci¢ otwory okienne.
Dostarczy¢ nowg stolarke okienng, zamontowa¢ zgodnie z wytycznymi producenta, z zastosowaniem
materiatéw okreslonych przez producenta. Wykona¢ uzupetnienia i naprawy szpalet wewnetrznych. Wykonac¢
montaz nawietrzakow w ilosci zapewniajgcej prawidtowg wymiane powietrza w budynku.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola obejmuje ocene jakosci elementéw montazowych, oraz jakosci prowadzonych prac i wykonanych
obrébek. Sprawdzenia wymaga trwato$¢ zamocowania i zgodnos$¢ parametrow dostarczanego materiatu z
wytycznymi zawartymi w audycie energetycznym i dokumentaciji projektowe;j.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: m2

8. Odbiér robot
Przy odbiorze kohcowym nalezy oceni¢ zgodnos¢ z projektem budowlanym, SST, audytem energetycznym,
oraz jakos¢ wykonania i jakos¢ zastosowanych materiatow.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.
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10. Uwagi szczegétowe
llosci robot moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

1.5.0CIEPLENIE SCIAN FUNDAMENTOWYCH

1.5.1.ROBOTY ZIEMNE

Kod CVP 45112500-0
Kod CVP 45111220-6

1. Roboty obejmuja
Wykonanie wykopdéw odkrywkowych $cian fundamentowych, zabezpieczenie wykopu na czas prowadzonych
prac, zasypanie wykopow.

2. Materiaty
- Drewno iglaste
- Bale iglaste

3. Sprzet
Samochdd skrzyniowy

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drég.

5. Wykonanie robot
Prace ziemne obejmujg wszelkie czynnosci pozwalajgce na przygotowanie sciany fundamentowej ponizej
poziomu terenu do ocieplenia. Wykop wykona¢ do gérnego poziomu fawy fundamentowej.
Wykop nalezy zabezpieczy¢ na czas prowadzonych prac. Teren wokdt wykopu powinien zosta¢ wygrodzony
by uniemozliwi¢ dostep osobom nieupowaznionym. Chodnik na czas prowadzonych prac powinien zostaé
wytgczony z uzytkowania.

Wykopy nalezy prowadzi¢ recznie.
Wykonawca robét ziemnych powinien zapozna¢ sie z mapag, na ktdrej jest oznaczona cata sie¢ uzbrojenia
technicznego.
W razie prowadzenia robo6t w bezposrednim sgsiedztwie instalacji elektrycznej, gazowej itp., nalezy okresli¢
bezpieczng odlegtos¢, w jakiej mogg by¢ prowadzone roboty - w porozumieniu z gestorem tych urzadzen (np.
zaktadem energetycznym).
Ponadto nalezy przestrzega¢ nastepujgcych wymagan:
e w pasie terenu przylegajgcego do gornej krawedzi skarpy, na szerokosci rownej trzykrotnej
gtebokosci wykopu nalezy wykonaé spadki umozliwiajgce odptyw wod deszczowych od wykopu
e sprawdza¢ skarpy i obudowe po kazdym deszczu i po dtugiej przerwie w pracy oraz przed kazdym
rozpoczeciem robét
e likwidowaé naruszenie struktury gruntu skarpy przez usuniecie tego gruntu z zachowaniem
bezpiecznego nachylenia wykona¢ bezpieczne zejscia i wejscia do wykopow
¢ nie sktadowac¢ materiatow i urobku w odlegtosci mniejszej niz 1 m od krawedzi wykopu, jezeli Sciany
sg obudowane; przy skarpach bez umocnien sktadowa¢ mozna poza klinem odtamu gruntu
e zachowac¢ bezpieczne odlegtosci wykopdw od istniejgcych budowli
e kazdorazowe rozpoczecie robot w wykopie wymaga sprawdzenia stanu jego obudowy lub skarp

zasypywanie wykopow
Wykonawca moze przystgpi¢ do zasypywania wykopdw po uzyskaniu zezwolenia Inspektora Nadzoru
potwierdzonego wpisem do dziennika budowy
Warunki wykonania zasypki:
- zasypywanie powinno by¢ wykonane bezposrednio po zakonczeniu przewidzianych w nim robot
- przed rozpoczeciem zasypywania dno wykopu powinno by¢ oczyszczone z odpadkow materiatéw
budowlanych i $mieci
- uktadanie i zageszczanie gruntow powinno by¢ wykonane warstwami o grubosci:
e 0,25m — przy stosowaniu ubijakéw recznych
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e 0,50-1,00, - przy ubijaniu ubijakami obrotowo-udarowymi ( zabami) lub ciezkimi tarczami

e 0,40 m — przy zageszczaniu urzgdzeniami wibracyjnymi
wskaznik zageszczenia gruntu nie mniejszy niz Js=0,95 wg proby normalnej Proctora
-nasypywanie i zageszczanie gruntu powinno by¢ wykonane w sposob nie powodujgcy uszkodzenia izolacji
przeciwwilgociowej scian bedgcych przedmiotem opracowan branzowych SST oraz dokumentac;ji projektowej.
Pozostatosci mas ziemnych nalezy zutylizowaé, teren wokoét prowadzonych prac nalezy uporzgdkowac.

Zasypanie wykopu nalezy wykonac¢ z uwzglednieniem wykonanego drenazu, modyfikowanych przytgczy i
wszelkich prac towarzyszgcych bedgcych przedmiotem opracowan branzowych SST oraz dokumentac;ji
projektowe;j.

Pozostatosci mas ziemnych nalezy zutylizowaé, teren wokoét prowadzonych prac nalezy uporzgdkowac.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola obejmuje prace zwigzane z wykonaniem wykopu, nadzor w trakcie prowadzonych prac, uzgodnienie
sieci biegngcych w obrebie wykonywanych prac. Prace zwigzane z zasypaniem wykopu, prawidtowym
utozeniem i ubiciem warstw ziemi.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: m* m® m

8. Odbiér robét
Przy odbiorze kohcowym nalezy oceni¢ jakos¢ wykonanych prac, zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa,
uporzgdkowanie terenu po zakonczeniu prac.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

1.5.2. WYKONANIE IZOLACJI

Kod CVP 45400000-1
Kod CVP 45111220-6

1. Roboty obejmuja
Przygotowanie podtoza — $ciany zewnetrzne fundamentowe
Izolacja cieplna— $ciany zewnetrzne fundamentowe

2. Materiaty
- Cement portlandzki
- Piasek do zapraw
- Wapno
- Srodek gruntujgcy do mas izolacyjnych wodorozcienczalnych
- Masa uszczelniajgca wodorozcienczalna
- Piyta z poliestyrenu ekstrudowanego, grubosci 14cm, lambda 0,034 W/mK
- Folia kubetkowa
- Listwa fundamentowa do zamykania izolaciji z foli kubetkowej

3. Sprzet
Wymagany sprzet okreslony jest w karcie technicznej stosowanych produktow.

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drég.

5. Wykonanie robot
Oczyszczenie powierzchni scian z luznych lub skorodowanych tynkow, przetarcie tynkow istniejgcych
szczotkami drucianymi.
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Uzupetnienie i wygtadzenie powierzchni tynkéw. Natozenie podkfadu gruntujgcego pod masy izolacyjne
wodorozcienczalne. Natozenie masy izolacyjnej zgodnie z wytycznymi zawartymi w karcie technicznej
produktu.

Przyklejenie ptyt styropianowych za pomocg masy izolacyjnej naktadanej punktowo i po obrysie, zgodnie z
wytycznymi zawartymi w karcie technicznej produktu.

Zamocowanie folii kubetkowej jako warstwy zabezpieczajgcej, folia od gory wykonczona listwg domykajaca.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola obejmuje ocene jakosci elementéw montazowych, oraz jakosci prowadzonych prac i wykonanych
obrébek. Sprawdzenia wymaga trwato$¢ zamocowania i zgodno$¢ parametrow dostarczanego materiatu z
wytycznymi zawartymi w dokumentacji projektowej i SST oraz zgodnosci z kartg techniczng produktu.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: m2

8. Odbiér robot
Przy odbiorze kohcowym nalezy oceni¢ zgodnos¢ z projektem budowlanym, SST, audytem energetycznym,
oraz jako$¢ wykonania i jakos¢ zastosowanych materiatéw.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

1.5.3.DEMONTAZ NAWIERZCHNI | PONOWNE ODTWORZENIE
Kod CVP 45236000-0
Kod CVP 45111300-1

1. Roboty obejmuja
Demontaz nawierzchni umozliwiajgcy wykonanie docieplenia $cian fundamentowych

2. Materiaty
- Kliniec
- Miat kamienny
- Thuczen kamienny
- Kostka betonowa
- Masa mineralno-asfaltowa zwirowo-piaskowa
- Mieszanka mineralno-asfaltowa do warstw $ciernych
- Beton zwykly C16/20
- Materiaty pomocnicze

3. Sprzet
Wymagany sprzet okreslony jest w dokumentaciji projektowe;j

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drég.

5. Wykonanie robot
Chodni na catej jego szerokosci zostanie rozebrany, elementy z rozbiérki zostang wykorzystane do
ponownego uzytku. Istniejgcg podbudowe nalezy wyrdéwnac i ponownie utozy¢ nawierzchnie z kostki
betonowej, spoiny wypetni¢ piaskiem. Nalezy zachowac rygor technologiczny przy wykonywaniu warstw
podsypkowych.
Nawierzchnie asfaltowe i progi betonowe nalezy rozebra¢ na czas wykonywanych prac w stopniu
umozliwiajgcym wykonanie wykopu i dostepu do scian fundamentowych. Po zakonczeniu prac wykonaé
uzupetnienie nawierzchni. Prace prowadzi¢ zgodnie z rygorem technologicznym

6. Kontrola jakosci robét
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Kontrola obejmuje ocene jakosci prowadzonych prac. Sprawdzenia wymaga zgodnosé parametrow
dostarczanego materiatu z wytycznymi zawartymi w dokumentaciji projektowej i SST oraz zgodnosci z kartg
techniczng produktu.

7. Obmiar robot
Jednostkami obmiarowymi sg: m2

8. Odbiér robot
Przy odbiorze kohcowym nalezy oceni¢ zgodnos¢ z projektem budowlanym, SST, oraz jako$¢ wykonania i
jakos¢ zastosowanych materiatow.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

1.5.4.ROZBIORKA STUDNI PIWNICZNYCH | WYKONANIE STUDNI SYSTEMOWYCH

Kod CVP 4511300-1
Kod CVP 45111220-6
Kod CVP 46216121-8

1. Roboty obejmuja
Demontaz studni swietlnych, utylizacje odpaddw i montaz systemowych studni piwnicznych

2. Materiaty
- Systemowe studnie piwniczne dopasowane na budowie

3. Sprzet
Wymagany sprzet okreslony jest w karcie technicznej stosowanych produktow.
Mioty wyburzeniowe.

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drog.
Elementy nie nadajgce sie do uzytku po demontazu sktadowac¢ w wyznaczonych do tego kontenerach i
podda¢ utylizaciji.

5. Wykonanie robot
Istniejgce studzienki piwniczne nalezy zdemontowadé, prace prowadzi¢ w trakcie wykonywanych wykopow.
Po wykonaniu demontazu i oczyszczeniu nawierzchni sciany nalezy zamontowac¢ systemowe studnie
piwniczne.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola obejmuje ocene jakosci elementoéw montazowych, oraz jakosci prowadzonych prac i wykonanych
obrébek. Sprawdzenia wymaga trwato$¢ zamocowania i zgodnos$¢ parametrow dostarczanego materiatu z
wytycznymi zawartymi w dokumentaciji projektowej i SST oraz zgodnosci z kartg techniczng produktu.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: m2, szt

8. Odbiér robét
Przy odbiorze kohcowym nalezy oceni¢ zgodno$¢ z projektem budowlanym, SST, audytem energetycznym,
oraz jako$¢ wykonania i jakos¢ zastosowanych materiatéw.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.
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1.6.0CIEPLENIE POSADZEK W PRZESTRZENI PARTERU

1.6.1.PRACE ROZBIORKOWE

Kod CVP 45111300-1
Kod CVP 45111220-6

1. Roboty obejmuja
Demontaz istniejgcych warstw wykonczeniowych posadzek oraz rozkucie wierzchniej warstwy betonu.
Prace ziemne dotycza czesci posadzki na gruncie.

2. Materiaty
Brak
3. Sprzet

Samochdd skrzyniowy

4. Transport
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tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie

lub zanieczyszczeniem drog.
Elementy po demontazu sktadowa¢ w wyznaczonych do tego kontenerach i podda¢ utylizacji.

5. Wykonanie robot
Nalezy wykonac¢ prace rozbiérkowe istniejgcych nawierzchni poziomych w przestrzeni parteru w
pomieszczeniach garazu.
Nalezy wybrac istniejgcy grunt do poziomu umozliwiajgcego wykonanie konstrukcyjnych warstw
podsypkowych.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola obejmuje prawidtowy przebieg wykonywanych prac, sktadowania materiatu z rozbiérki w
wyznaczonych punktach, utrzymania porzadku po zakoriczeniu rozbiérek.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: m2, szt

8. Odbiér robét
Przy odbiorze koncowym nalezy oceni¢ zgodno$¢ wykonanych prac z zakresem projektowym, otoczenie w
obrebie wykonywanych prac rozbiérkowych

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

1.6.2.PODLOGI NA STROPIE

Kod CVP 45321000-3
Kod CVP 45430000-0
Kod CVP 45234130-6

1. Roboty obejmuja
Wykonanie warstwy konstrukcyjnych podtogi na stropie nad pomieszczeniami piwnicznymi.

2. Materiaty
- Beton zwykty z kruszywa naturalnego C8/10
- Folia polietylenowa budowlana ostonowa 0,2 mm
- Piyty styropianowe EPS 200 gr. 8cm
- Beton zwykty z kruszywa naturalnego C30/37
- Prety zbrojeniowe okragte zebrowane fi12, A-IlIN

3. Sprzet
Okreslone do wykonania zleconych prac.
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4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drég.

5. Wykonanie robot
Prace rozpoczaé po zakoriczonych robotach rozbiérkowych , oczyszczeniu i odpyleniu nawierzchni.
Nalezy sprawdzi¢ poziom projektowanej posadzki w stosunku do stanu istniejgcego, w przypadku wystgpienia
odchyiki od poziomy pierwotnego nalezy bezzwtocznie skontaktowac sie z projektantem w celu zmiany
zakresu poszczegolnych warstw konstrukcyjnych posadzki.
Na przygotowanym podfozu wykona¢ wylewke betonowg wyréwnujgca z chudego betonu klasy C8/10
grubosci 10 cm. Warstwa powinna charakteryzowac sie rowng powierzchnig. Utozy¢ izolacje z foli
polietylenowej budowlanej z zachowanie zaktadow. Utozy¢ warstwe styropianu gr. 8cm z zachowaniem
mijajacych sie spoin. Ponownie utozy¢ warstwe izolacji z foli polietylenowej budowlanej z zachowanie
zaktadow. Wykonanie wierzchniej warstwy betonowej z betonu C30/37 grubosci 20 cm zbrojonej siatkg z
pretéw stalowych zebrowanych A-llIN, fi12 w rozstawie 150x150 mm.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola obejmuje prawidtowe poszczegdlnych warstw konstrukcyjnych posadzki, zgodnos¢ wykonywanych
prac z rezimem technologicznym.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sa: m?, m®

8. Odbiér robot
Przy odbiorze kohcowym nalezy oceni¢ zgodno$¢ wykonanych prac z zakresem projektowym.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.
Wykonanie prac nalezy rozpatrywac wraz z towarzyszgcymi pracami branzowymi.

1.6.3.PODLOGI NA GRUNCIE

Kod CVP 45321000-3
Kod CVP 45430000-0
Kod CVP 45234130-6

1. Roboty obejmuja
Wykonanie warstwy konstrukcyjnych podtogi na gruncie, wraz z wzmochieniem gruntu poprzez wykonanie
podbudowy.

2. Materiaty
- Beton zwykly z kruszywa naturalnego C8/10
- Folia polietylenowa budowlana ostonowa 0,2 mm
- Piyty styropianowe EPS 200 gr. 8cm
- Beton zwykly z kruszywa naturalnego C30/37
- Prety zbrojeniowe okragte zebrowane fi12, A-IlIN
- Pospdtka
- Piasek podsypkowy

3. Sprzet
Okreslone do wykonania zleconych prac.
4. Transport

tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drég.

5. Wykonanie robot
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Prace rozpoczg¢ po zakonczonych robotach rozbiérkowych i wyréwnaniu nawierzchni.

Wykona¢ podbudowe z kruszyw zgodnie z rezimem technologicznym. Projektowana warstwa dolna grubosci
30 cm, warstwa gérna 30 cm. Warstwy rozdzielone wg stosowanych frakcji kruszywa. Podsypka piaskowa 10
cm.

Nalezy sprawdzi¢ poziom projektowanej posadzki w stosunku do stanu istniejgcego, w przypadku wystgpienia
odchytki od poziomy pierwotnego nalezy bezzwtocznie skontaktowac sie z projektantem w celu zmiany
zakresu poszczegolnych warstw konstrukcyjnych posadzki.

Na przygotowanym podiozu wykona¢ wylewke betonowg wyréwnujgca z chudego betonu klasy C8/10
grubosci 10 cm. Warstwa powinna charakteryzowac sie rowng powierzchnig. Utozy¢ izolacje z foli
polietylenowej budowlanej z zachowanie zaktadow. Utozy¢ warstwe styropianu gr. 8cm z zachowaniem
mijajacych sie spoin. Ponownie utozy¢ warstwe izolacji z foli polietylenowej budowlanej z zachowanie
zaktadow. Wykonanie wierzchniej warstwy betonowej z betonu C30/37 grubosci 20 cm zbrojonej siatkg z
pretéw stalowych zebrowanych A-llIN, fi12 w rozstawie 150x150 mm.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola obejmuje prawidtowe poszczegdlnych warstw konstrukcyjnych posadzki, zgodnos¢ wykonywanych
prac z rezimem technologicznym.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sa: m?, m®

8. Odbiér robot
Przy odbiorze kohcowym nalezy oceni¢ zgodno$¢ wykonanych prac z zakresem projektowym.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

1.6.4.POSADZKI EPOKSYDOWE
Kod CVP 45430000-0

1. Roboty obejmuja
Wykonanie posadzki epoksydowej umozliwiajgcej krycie na materiatach zawilgoconych

2. Materiaty
- Zywica epoksydowa
- Utwardzacz do tworzyw sztucznych
- Grubo powtokowa farba posadzkowa
- Granulat zwiekszajgcy antyposlizgowos¢ posadzki

3. Sprzet
Wymagany zgodnie z wytycznymi producenta podanymi w karcie technicznej produktu

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drég.

5. Wykonanie robot
Wykonanie prac nalezy rozpoczg¢ po oczyszczeniu i odpyleniu nawierzchni. Prace prowadzi¢ zgodnie z
technologig i wytycznymi producenta zawartymi w karcie technicznej produktu. Nalezy wykona¢ posadzke z
mas epoksydowych oraz cokolik wysokosci 10 cm. Zwiekszenia wymaga antyposlizgowos¢ posadzi poprzez
stosowanie granulatu tworzgcego chropowatg nawierzchnie. Sposéb rozprowadzenia granulatu okresla karta
techniczna produktu.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola obejmuje prawidtowe wykonanie warstwy posadzki zgodnie z wytycznymi producenta zawartymi w
kartach technicznych produktow.

7. Obmiar robét
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Jednostkami obmiarowymi sg: m?, m®

8. Odbiér robot
Przy odbiorze koncowym nalezy oceni¢ zgodno$¢ wykonanych prac z zakresem projektowym.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

1.6.5.PRACE TOWARZYSZACE

Kod CVP 45111300-1
Kod CVP 45111220-6

1. Roboty obejmuja
Prace towarzyszgce w zakresie docieplenia posadzek obejmujg rozbidrke i odtworzenie istniejacego kanatu
wynikajgce z wykonania nowych warstw konstrukcyjnych posadzki.

2. Materiaty
- Beton zwykty z kruszywa naturalnego C8/10
- Folia polietylenowa budowlana ostonowa 0,2 mm
- Piyty styropianowe EPS 200 gr. 8cm
- Beton zwykty z kruszywa naturalnego C30/37
- Prety zbrojeniowe okragte zebrowane fi12, A-IlIN
- Bloczek z betonu komdérkowego grubosci 24cm
- Pospotka
- Piasek podsypkowy
- Cement portlandzki
- Piasek do zapraw
- Wapno
- Srodek gruntujgcy do mas izolacyjnych wodorozcienczalnych
- Masa uszczelniajgca wodorozcienczalna
- Plyta z poliestyrenu ekstrudowanego, grubosci 14cm, lambda 0,034 W/mK
- Zywica epoksydowa
- Utwardzacz do tworzyw sztucznych
- Grubo powtokowa farba posadzkowa
- Granulat zwiekszajgcy antyposlizgowos$¢ posadzki

3. Sprzet
Wymagany zgodnie z wytycznymi producenta podanymi w karcie technicznej produktu

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drog.

5. Wykonanie robét
Rozbidrka istniejgcego kanatu
Wykona¢ nalezy prace rozbiérkowe istniejacego kanatu, przewiduje sie utylizacje materiatéw z rozbiorki.

Posadzka kanatu

Prace rozpoczg¢ po zakonczonych robotach rozbiérkowych i wyréwnaniu nawierzchni.

Wykonaé podbudowe z kruszyw zgodnie z rezimem technologicznym. Projektowana warstwa dolna grubosci
30 cm, warstwa gérna 30 cm. Warstwy rozdzielone wg stosowanych frakcji kruszywa. Podsypka piaskowa 10
cm.

Nalezy sprawdzi¢ poziom projektowanej posadzki w stosunku do stanu istniejgcego, w przypadku wystgpienia
odchytki od poziomy pierwotnego nalezy bezzwtocznie skontaktowac sie z projektantem w celu zmiany
zakresu poszczegolnych warstw konstrukcyjnych posadzki.
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Na przygotowanym podfozu wykona¢ wylewke betonowg wyréwnujgca z chudego betonu klasy C8/10
grubosci 10 cm. Warstwa powinna charakteryzowac sie rowng powierzchnig. Utozy¢ izolacje z foli
polietylenowej budowlanej z zachowanie zaktadéw. Utozyé warstwe styropianu gr. 8cm z zachowaniem
mijajgcych sie spoin. Ponownie utozy¢ warstwe izolacji z foli polietylenowej budowlanej z zachowanie
zaktadow. Wykonanie wierzchniej warstwy betonowej z betonu C30/37 grubosci 20 cm zbrojone;j siatkg z
pretéw stalowych zebrowanych A-llIN, fi12 w rozstawie 150x150 mm.

Konstrukcija $ciany kanatu

Konstrukcje $cian nalezy wykonac z bloczkéw betonowych grubo$ci 24 cm zgodnie z technologig
wykonywania prac murarskich. Sciane wykonczy¢ wiencem zgodnie z projektem wykonawczym.
Powierzchnie $cian otynkowac.

Izolacja sciany kanatu

Natozenie podktadu gruntujgcego pod masy izolacyjne wodorozcienczalne. Natozenie masy izolacyjnej
zgodnie z wytycznymi zawartymi w karcie technicznej produktu.

Przyklejenie ptyt styropianowych za pomocg masy izolacyjnej naktadanej punktowo i po obrysie, zgodnie z
wytycznymi zawartymi w karcie technicznej produktu.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola obejmuje prawidtowe wykonanie prac zgodnie z wytycznymi producenta zawartymi w kartach
technicznych produktéw oraz z przyjetg technologig.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sa: m?, m®

8. Odbiér robot
Przy odbiorze koncowym nalezy oceni¢ zgodno$¢ wykonanych prac z zakresem projektowym.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

1.7.DOCIEPLENIE PODDASZA

1.7.1.ULOZENIE WELNY W PRZESTRZENI PODDASZA
Kod CVP 45321000-3
1. Roboty obejmuja

Utozenie wetny mineralnej w przestrzeni poddasza na istniejgcej warstwie wetny w celu zwigkszenia
efektywnej grubosci docieplenia.

2. Materiaty

- Wetna mineralna do ocieplania poddaszy, gr. 20, lambda 0,039
3. Sprzet

Brak

4. Transport
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tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie

lub zanieczyszczeniem drég.

5. Wykonanie robot

W przestrzeni poddasza na istniejgcej warstwie wetny nalezy utozy¢ ptyty z wetny mineralnej grubosci 20 cm

z zachowaniem normowych zaktaddw, w sposob zgodny z rezimem technologicznym.

6. Kontrola jakosci robét
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Kontrola obejmuje prawidtowy przebieg wykonywanych prac, jako$¢ stosowanego materiatu i zgodnos¢ z
dokumentacja techniczna.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: m?

8. Odbiér robot
Przy odbiorze kohcowym nalezy oceni¢ zgodno$¢ wykonanych prac z zakresem projektowym.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

2. ZAKRES DLA BUDYNKU GARAZU

2.1.PRACE PRZYGOTOWAWCZE

2.1.1.ZABEZPIECZENIE STOLARKI OKIENNEJ
Kod CVP 45400000-1
1. Roboty obejmuja

Zabezpieczenia stolarki okiennej w zakresie uniemozliwiajgcym uszkodzenie nowej stolarki okiennej, drzwi
wejsciowych, bram wjazdowych w trakcie wykonywania prac

2. Materiaty
- Folia budowlana ostonowa grubo$ci minimalnej 0,12mm, stolarke okienng zabezpieczy¢ folig przezierna
- Tasmy malarskie oraz materiaty pomocnicze.

3. Sprzet
Nie przewiduje sie stosowania sprzetu

4. Transport
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tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie

lub zanieczyszczeniem drog.

5. Wykonanie robét
Zabezpieczenia wykonywac przed rozpoczeciem prac termomodernizacyjnych, przewiduje sie demontaz
oston po zakonczeniu prac tynkarskich.

6. Kontrola jakosci robét
W zakresie prawidtowego montazu oston, oraz trwatosci potgczen.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: m?

8. Odbiér robot
Wszystkie roboty objete podlegajg zasadom odbioru robot zanikajgcych.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

2.1.2.0CZYSZCZENIE | MECHANICZNE ZMYCIE PODtOZA
Kod CVP 45400000-1

1. Roboty obejmuja
Oczyszczenie powierzchni scian, usuniecie luznych fragmentéw tynku oraz ocene stanu nawierzchni.
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2. Materiaty
- Preparat sanitaryzujacy stosowany do oczyszczenia powierzchni elewacji budynkéw

3. Sprzet
Przewiduje sie stosowanie wodnych myjek cisnieniowych
4. Transport

tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drog.

5. Wykonanie robét
Prowadzenie prac wykona¢ zgodnie z wytycznymi producenta zawartymi w kartach technicznych
stosowanych produktéw z zachowaniem wszelkich srodkéw ostroznosci podanymi przez producenta.

6. Kontrola jakosci robét
Polega na sprawdzeniu jakosci podtoza po zakonczeniu czyszczenia.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: m?

8. Odbiér robot
Wszystkie roboty objete podlegajg zasadom odbioru roboét zanikajgcych.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

2.1.3.UZUPELNIENIE UBYTKOW TYNKU
Kod CVP 45400000-1

1. Roboty obejmuja
Uzupetnienie ubytkow oraz nierdwnosci w tynku nie przekraczajgcych grubosci 15mm.

2. Materiaty
Zaprawa wyréwnawczo — murarska, mrozoodporna, charakteryzujgca sie niskim skurczem linowym,
cementowa.

3. Sprzet
Niezbedne narzedzia wedtug karty technicznej produktu.

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drég.

5. Wykonanie robot
Prowadzenie prac wykona¢ zgodnie z wytycznymi producenta zawartymi w kartach technicznych
stosowanych produktow z zachowaniem wszelkich srodkéw ostroznosci podanymi przez producenta.

6. Kontrola jakosci robét
Polega na sprawdzeniu wyréwnanego podtoza oraz uzupetnionych ubytkéw, przyczepnosci zaprawy oraz
warunkéw atmosferycznych wystepujgcych w trakcie prowadzenia prac. Kontrola obejmuje uwagi i zalecenia
producenta zawarte w karcie technicznej produktu.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: m?

8. Odbiér robot
Wykonaé odbidr przygotowanego podtoza oraz po zakonczeniu prac naprawczych tynku.

9. Podstawa ptatnosci
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Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci robot moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

2.1.4.SPRAWDZENIE NOSNOSCI | PRZYCZEPNOSCI PODEOZA
Kod CVP 45400000-1

1. Roboty obejmuja
Wykonanie proby przyczepnosci okoto dziesieciu prébek styropianu fasadowego do podioza.

2. Materiaty
- Zaprawa klejowa przeznaczona do przyklejania ptyt styropianowych do typowych podtozy mineralnych
- Prébka styropianowa o wymiarach 10x10cm i grubosci 5cm i odpornosci na rozrywanie co najmniej 100 KPa

3. Sprzet
Niezbedne narzedzia wedtug karty technicznej stosowanych produktow.

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drog.

5. Wykonanie robot
Przyklejenie prébek do powierzchni Scian w miejscach wyznaczonych przez Inspektora Nadzoru. Po
uzyskaniu prawidtowego wigzania zaprawy klejgcej podanej w karcie technicznej produktu nalezy dokonac ich
recznego oderwania dziatajgc sitg prostopadta do powierzchni Sciany.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola polega na obserwac;ji procesu zrywania prébek materiatu i ocenie materiatéw po zakonczeniu
badania.

7. Obmiar robot
Jednostkami obmiarowymi sg: m?

8. Odbiér robot
Stwierdza sie wystraczajgca nosnos¢ podtoza w przypadku rozerwania probki w strukturze styropianu, w
przeciwnym przypadku odbiér prac jest okreslny jako negatywny i wymagane jest ponownw przygotowanie
podtoza.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci prébek moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

2.1.5.GRUNTOWANIE PODLOZA
Kod CVP 45400000-1

1. Roboty obejmuja
Gruntowanie powierzchni przed dociepleniem scian.

2. Materiaty
Preparat gruntujgcy do wzmocnienia powierzchni scian.

3. Sprzet
Niezbedne narzedzia wedtug karty technicznej produktu.
4. Transport

tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drog.
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5. Wykonanie robot
Prowadzenie prac wykona¢ zgodnie z wytycznymi producenta zawartymi w kartach technicznych
stosowanych produktéw z zachowaniem wszelkich srodkéw ostroznosci podanymi przez producenta.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola obejmuje uwagi i zalecenia producenta zawarte w karcie technicznej produktu.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sa: m?

8. Odbidr robot
Wykona¢ odbiér przygotowanego podtoza oraz po zakonczeniu prac tynkarskich.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci robot moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

2.1.6.MONTAZ LISTWY COKOtLOWEJ
Kod CVP 45400000-1

1. Roboty obejmuja
Mocowanie listwy kapinosowej

2. Materiaty
- Listwa kapinosowa o szerokosci 16 cm
- Kolki montazowe fi8 dtugosci 8 cm

3. Sprzet
Wiertarka udarowa

4. Transport
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tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie

lub zanieczyszczeniem drog.

5. Wykonanie robét
Prowadzenie prac wykona¢ zgodnie z wytycznymi producenta zawartymi w kartach technicznych
stosowanych produktéw z zachowaniem wszelkich srodkéw ostroznosci podanymi przez producenta.

6. Kontrola jakosci robét
Polega na kontroli prawidtowego montazu listwy kapinosowej, zachowanego poziomu i zgodnosci uskoku
cokotowego z dokumentacjg projektowa.

7. Obmiar robot
Jednostkami obmiarowymi sg: m

8. Odbiér robot
Wykonaé odbidr przygotowanego podtoza oraz po zakonczeniu prac tynkarskich.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

2.2.0CIEPLENIE STYROPIANEM

2.2.1.PRZYKLEJENIE PLYT STYROPIANOWYCH - gr. 13 cm
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Kod CVP 45321000-3

1. Roboty obejmuja
Przyklejenie ptyt styropianowych na powierzchni scian zewnetrznych budynku

2. Materiaty
- Piyta styropianowa o wspotczynniku lambda 0,031 W/mk, grubosci 13 cm
- Zaprawa klejowa przeznaczona do przyklejania ptyt styropianowych do typowych podtozy mineralnych

3. Sprzet
Niezbedne narzedzia okreslone w karcie technicznej stosowanych produktéw.

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drog.

5. Wykonanie robot
Przyklejenie ptyt styropianowych zgodnie z dokumentacjg projektowa, przyjeto metode klejenia pasmowo
punktowg. Pasmo nafozy¢ na catym obwodzie ptyty w odlegtosci okoto 3 cm od krawedzi. Na srodkowej
czesci ptyty natozy¢ minimum 3 ,placki” zaprawy — w zaleznos$ci od rozmiaréw plyty natozona zaprawa
powinna stanowic¢ okoto 40% efektywnej powierzchni klejenia.
Ptyty styropianowe nalezy przyklejaé w ukfadzie poziomym dtuzszych krawedzi, z zachowaniem mijankowego
uktadu spoin pionowych.
Naroza wokot otwordw okiennych, drzwiowych, bram garazowych itd. nalezy oklei¢ w taki sposéb, aby piyty
styropianowe nie stanowity przedtuzenia ich krawedzi.
Nalezy stosowac sie do wytycznych producenta zawartych w karcie technicznej produktow.

6. Kontrola jakosci robét
Polega na sprawdzeniu: rownosci i ciggtosci powierzchni, uktadu ptyt wzgledem siebie i otworéw.
Sprawdzeniu podlega réwniez prawidtowa technika klejenia ptyty do podtoza — na catej powierzchni ptyty nie
moze wystepowac efekt odksztatcen styropianu pod naciskiem.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sa: m?

8. Odbiér robot
Przy odbiorze nalezy uwzgledni¢ réwnos$¢ wykonanej powierzchni, prawidtowg technike mija sie spoin,
9. Podstawa ptatnosci

Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.
W miejscach szczelin (wigkszych niz 2 mm), zaleca sie wypetnienie ich styropianem na catej grubosci
warstwy termoizolacyjnej lub niskorozprezng piankg poliuretanows.

2.2.2.PRZYKLEJENIE PLYT STYROPIANOWYCH - gr. 5cm

Kod CVP 45321000-3

1. Roboty obejmuja
Przyklejenie ptyt styropianowych z pliestyrenu ekstrudowanego na scianach w poziomie cokotu

2. Materiaty
- Ptyta styropianowa z pliestyrenu ekstrudowanego o wspotczynniku lamdba 0,034 W/mk, grubosci 5 cm
- Zaprawa klejowa przeznaczona do przyklejania ptyt styropianowych do typowych podtozy mineralnych

3. Sprzet
Niezbedne narzedzia okreslone w karcie technicznej stosowanych produktow.

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drog.
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5. Wykonanie robot
Przyklejenie ptyt styropianowych zgodnie z dokumentacjg projektowg, przyjeto metode klejenia pasmowo
punktowg. Pasmo nafozy¢ na catym obwodzie ptyty w odlegtosci okoto 3 cm od krawedzi. Na srodkowej
czesci ptyty natozy¢ minimum 3 ,placki” zaprawy — w zaleznosci od rozmiaréw ptyty natozona zaprawa
powinna stanowi¢ okoto 40% efektywnej powierzchni klejenia.
Ptyty styropianowe nalezy przykleja¢ w ukfadzie poziomym dtuzszych krawedzi, z zachowaniem mijankowego
ukfadu spoin pionowych.
Naroza wokot otwordw okiennych, drzwiowych, bram garazowych itd. nalezy oklei¢ w taki sposéb, aby piyty
styropianowe nie stanowity przedtuzenia ich krawedzi.
Nalezy stosowac sie do wytycznych producenta zawartych w karcie technicznej produktow.

6. Kontrola jakosci robét
Polega na sprawdzeniu: rownosci i ciggtosci powierzchni, uktadu ptyt wzgledem siebie i otwordow.
Sprawdzeniu podlega rowniez prawidtowa technika klejenia ptyty do podtoza — na catej powierzchni ptyty nie
moze wystepowac efekt odksztatcen styropianu pod naciskiem.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: m?

8. Odbiér robét
Przy odbiorze nalezy uwzgledni¢ réwnos$¢ wykonanej powierzchni, prawidtowg technike mija sie spoin,

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.
W miejscach szczelin (wiekszych niz 2 mm), zaleca sie wypetnienie ich styropianem na catej grubosci
warstwy termoizolacyjnej lub niskorozprezng piankg poliuretanowa.
Nalezy uwzgledni¢ przyklejenie dolnej warstwy ptyty na styku z gruntem za pomocg wysokoplastycznej masy
uszczelniajgcej w celu zachowania ciggtosci izolacji $ciany fundamentowej ponad powierzchnie gruntu.

2.2.3.PRZYKLEJENIE PLYT STYROPIANOWYCH - gr. 3 cm
Kod CVP 45321000-3
1. Roboty obejmuja

Przyklejenie ptyt styropianowych na osciezach otworéw okienny, drzwiowych i bramnych w celu redukciji
powstatego mostka termicznego.

2. Materiaty
- Piyta styropianowa o wspotczynniku lamdba 0,031 W/mk, grubosci 3 cm
- Zaprawa klejowa przeznaczona do przyklejania ptyt styropianowych do typowych podtozy mineralnych

3. Sprzet
Niezbedne narzedzia okreslone w karcie technicznej stosowanych produktéw.
4. Transport

tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drog.

5. Wykonanie robét
Przyklejenie ptyt styropianowych zgodnie z dokumentacjg projektowa, przyjeto metode klejenia na grzebieh —
zapewniajgcg niemal 100% powierzchni krycia. W miejscach szczelin (wiekszych niz 2 mm), zaleca sie
wypetnienie ich niskorozprezng piankg poliuretanowa.

Nalezy stosowac sie do wytycznych producenta zawartych w karcie technicznej produktow.

6. Kontrola jakosci robét
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Polega na sprawdzeniu: rownosci i ciggtosci powierzchni, uktadu ptyt wzgledem siebie i otworéw.
Sprawdzeniu podlega rowniez prawidtowa technika klejenia ptyty do podtoza — na catej powierzchni ptyty nie
moze wystepowac efekt odksztatcen styropianu pod naciskiem.

7. Obmiar robot
Jednostkami obmiarowymi sg: m?

8. Odbiér robot
Przy odbiorze nalezy uwzgledni¢ réwnos$¢ wykonanej powierzchni, prawidtowg technike mija sie spoin,

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

2.2.4 MECHANICZNE MOCOWANIE WARSTWY IZOLACYJNEJ
Kod CVP 45321000-3

1. Roboty obejmuja
Mocowanie ptyt do podioza przy uzyciu tgcznikéw mechanicznych

2. Materiaty
- Laczniki mechaniczne z trzpieniem metalowym z dtuga strefg rozporu, fi 10mm, rozmiar 240 mm

3. Sprzet
Niezbedne narzedzia okreslone w karcie technicznej stosowanych produktow.

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drog.

5. Wykonanie robét
Montaz tgcznikéw mozna rozpoczgé dopiero po dostatecznym stwardnieniu i zwigzaniu zaprawy klejgcej
okreslone w karcie technicznej produktow. Wiercenie prowadzi¢ prostopadle do powierzchni podtoza, dtugosc¢
otworu musi by¢ co najmniej o 10mm dtuzsza od dtugosci tagcznika. Z otworu usungé pozostatosci urobku i
osadzi¢ tgcznik w sposdb umozliwiajgcy zlicowanie jego zewnetrznej powierzchni z warstwg styropianu
zaprawg klejowa.
Przyjeto stosowanie co najmniej 6szt na m? a w strefach naroznych nalezy zwiekszyc ilos¢ do 8szt na m?.
Nalezy stosowac sie do wytycznych producenta zawartych w karcie technicznej produktow.

6. Kontrola jakosci robét
Polega na sprawdzeniu prawidlowego rozmieszczenia tgcznikdw, odpowiedniej ilosci w zaleznosci od strefy
kotwienia oraz doboru prawidtowej dtugosci tgcznikéw.

7. Obmiar robot
Jednostkami obmiarowymi sg: m?

8. Odbiér robét
Przy odbiorze nalezy uwzgledni¢ réwnos$¢ wykonanej powierzchni, prawidtowg technike rozmieszczenia
tacznikow.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru. Dopuszcza sie zmiane systemu
mocowania tgcznikow z zastosowaniem termo dybli i zmniejszeniem dtugosci tgcznika na podstawie decyziji
Inspektora Nadzoru.

2.2.5.MONTAZ PROFILI WYKONCZENIOWYCH OKIENNYCH ORAZ NAROZNIKA OCHRONNEGO
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Kod CVP 45321000-3

1. Roboty obejmuja
Osadzenie profili wykonczeniowych przyokiennych z siatkg na styku z oscieznicg okienng. Osadzenie profili
naroznikowych.

2. Materiaty
- Listwa przyokienna z siatkg APU PCV z uszczelka.
- Profile naroznikowe z siatkg
- Zaprawa klejowa przeznaczona do wykonania warstwy zbrojnej na ptytach styropianowych.

3. Sprzet
Niezbedne narzedzia okreslone w karcie technicznej stosowanych produktéw.

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drég.

5. Wykonanie robot
Element ramy, do ktérego bedzie klejona listwa nalezy doktadnie oczysci¢ i odttusci¢, nastepnie przykleic.
Pasy siatki nalezy zatopi¢ w kleju do warstwy zbrojonej, tak aby umozliwi¢ zaktad z siatkg systemowag na, co
najmniej, 10 cm.
Listwy naroznikowe ze skrzydetkami z siatki nalezy tgczy¢ z siatkg systemowg osadzona na zaprawie klejowej
z zachowaniem minimalnego zaktadu 10 cm. Lgczenie dwoch listw nalezy wykonaé z zachowaniem
minimalnego zaktadu 10 cm siatki.

6. Kontrola jakosci robét
Polega na sprawdzeniu prawidlowego osadzenia profili przyokiennych, czystosci oscieznic okiennych w
miejscu klejenia uszczelki.
Kontroli podlega szeroko$¢ zaktadow osadzanych elementow z siatkg systemowa.

7. Obmiar robot
Jednostkami obmiarowymi sg: m

8. Odbiér robét
Przy odbiorze nalezy uwzgledni¢ prawidtowe osadzenie profildw przyokiennych oraz poziomowanie
naroznikow.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

2.2.6.WYKONANIE WARSTWY ZBROJNEJ Z SIATKI
Kod CVP 45321000-3
1. Roboty obejmuja

Wykonanie warstwy zbrojne na powierzchni scian, osciezy oraz wzmochienie narozy otworéw okiennych,
drzwiowych i bram wjazdowych.

2. Materiaty
- Siatka z widkien szklanych do systemu ocieplen o gramaturze 1459/m2
- Zaprawa klejowa przeznaczona do wykonania warstwy zbrojnej na ptytach styropianowych.

3. Sprzet
Niezbedne narzedzia okreslone w karcie technicznej stosowanych produktow.
4. Transport

tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drog.
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5. Wykonanie robot
Przed utozeniem siatki zbrojnej powierzchnie ptyt nalezy przeszlifowaé¢ a nastepnie odpylic.
Wykona¢ wstawki wzmacniajgce w narozach, w tym celu nalezy wklei¢ prostokatne pasma siatki o wymiarach
co najmniej 20x35 cm w naroza otworow.
Za pomocg pacy zebatej naniesc¢ ciggtg warstwe zaprawy klejowej o grubosci minimum 3-5 mm. Po natozeniu
zaprawy natychmiast wtopi¢ w nig tkaning szklang, tak aby zostata ona rébwnomiernie napieta i catkowicie
zatopiona w zaprawie. Sgsiednie pasy siatki uktada¢ na zaktad nie mniejszy niz 10 cm.
Grubos¢ warstwy zbrojnej powinna wyniesé od3 do 5 mm
W czesci cokotowej i parterowej nalezy stosowac dwie warstwy siatki uktadane w warstwie klejacej krzyzowo.

6. Kontrola jakosci robét
Polega na: sprawdzeniu prawidtowosci zatopienia siatki zbrojgcej w masie klejgcej, wielkosci zaktadow siatki
zbrojacej, grubosci warstwy zbrojonej, rownosci, przestrzegania czasu i warunkéw twardnienia warstwy
zbrojonej przed przystapieniem do dalszych prac. Kontroli podlega réwniez prawidtowo$¢ wykonania
obrobienia miejsc newralgicznych elewaciji.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: m?

8. Odbiér robét
Przy odbiorze nalezy uwzgledni¢ réwnos¢ podtoza oraz prawidiowe wykonanie potgczen i zaktadow.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.
W przypadku nieuzyskania gtadkiej powierzchni na wyschnietg warstwe zbrojng przyklejonej siatki nanies¢
drugg cienka warstwe zaprawy klejacej o grubosci ok 1mm.

2.3.0CIEPLENIE WEtNA

2.3.1.PRZYKLEJENIE PLYT Z WEENY MINERALNEJ - gr. 13 cm
Kod CVP 45321000-3

1. Roboty obejmuja
Przyklejenie ptyt styropianowych na powierzchni scian zewnetrznych budynku

2. Materiaty
- Ptyta z wetny mineralnej o wspétczynniku lambda 0,031 W/mk, grubo$ci 13 cm
- Zaprawa klejowa przeznaczona do przyklejania ptyt z wetny mineralnej do typowych podtozy mineralnych

3. Sprzet
Niezbedne narzedzia okreslone w karcie technicznej stosowanych produktéw.

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drog.

5. Wykonanie robét
Przyklejenie ptyt z wetny zgodnie z dokumentacjg projektowa, przyjeto metode klejenia pasmowo punktows.
Pasmo natozy¢ na catym obwodzie ptyty w odlegtosci okoto 3 cm od krawedzi. Na srodkowej czesci ptyty
natozy¢ minimum 3 ,placki” zaprawy — w zaleznosci od rozmiaréw plyty natozona zaprawa powinna stanowi¢
okoto 40% efektywnej powierzchni klejenia.
Piyty styropianowe nalezy przykleja¢ w uktadzie poziomym dtuzszych krawedzi, z zachowaniem mijankowego
uktadu spoin pionowych.
Naroza wokét otworéw okiennych, drzwiowych, bram garazowych itd. nalezy oklei¢ w taki sposéb, aby ptyty
styropianowe nie stanowity przedtuzenia ich krawedzi.
Nalezy stosowac sie do wytycznych producenta zawartych w karcie technicznej produktow.
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6. Kontrola jakosci robét
Polega na sprawdzeniu: rownosci i ciggtosci powierzchni, uktadu ptyt wzgledem siebie i otworéw.
Sprawdzeniu podlega réwniez prawidtowa technika klejenia ptyty do podtoza — na catej powierzchni ptyty nie
moze wystepowac efekt odksztatcen styropianu pod naciskiem.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sa: m?

8. Odbiér robot
Przy odbiorze nalezy uwzgledni¢ réwnos$¢ wykonanej powierzchni, prawidtowg technike mija sie spoin,
9. Podstawa ptatnosci

Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.
W miejscach szczelin (wigkszych niz 2 mm), zaleca sie wypetnienie ich styropianem na catej grubosci
warstwy termoizolacyjnej lub niskorozprezng piankg poliuretanowa.

2.3.2.MECHANICZNE MOCOWANIE WARSTWY IZOLACYJNEJ
Kod CVP 45321000-3

1. Roboty obejmuja
Mocowanie ptyt do podioza przy uzyciu tgcznikéw mechanicznych

2. Materiaty
- Laczniki mechaniczne z trzpieniem metalowym z dtuga strefg rozporu, fi 10mm, rozmiar 240 mm

3. Sprzet
Niezbedne narzedzia okreslone w karcie technicznej stosowanych produktow.

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drég.

5. Wykonanie robét
Montaz tgcznikdw mozna rozpocza¢ dopiero po dostatecznym stwardnieniu i zwigzaniu zaprawy klejace;j
okreslone w karcie technicznej produktow. Wiercenie prowadzi¢ prostopadle do powierzchni podtoza, dtugosc¢
otworu musi by¢ co najmniej o 10mm dtuzsza od diugosci tgcznika. Z otworu usung¢ pozostatosci urobku i
osadzi¢ tgcznik w sposdb umozliwiajgcy zlicowanie jego zewnetrznej powierzchni z warstwg styropianu
zaprawg klejowa.
Przyjeto stosowanie co najmniej 6szt na m? a w strefach naroznych nalezy zwigkszy¢ ilo$¢ do 8szt na m”.
Nalezy stosowac sie do wytycznych producenta zawartych w karcie technicznej produktow.

6. Kontrola jakosci robét
Polega na sprawdzeniu prawidlowego rozmieszczenia tgcznikdw, odpowiedniej ilosci w zaleznosci od strefy
kotwienia oraz doboru prawidtowej dtugosci tgcznikow.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sa: m?

8. Odbiér robot
Przy odbiorze nalezy uwzgledni¢ réwnos$¢ wykonanej powierzchni, prawidtowg technike rozmieszczenia
tacznikow.

9. Podstawa ptatnosci

Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
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llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru. Dopuszcza sie zmiane systemu
mocowania tgcznikéw z zastosowaniem termo dybli i zmniejszeniem diugosci tgcznika na podstawie decyzji
Inspektora Nadzoru.

2.3.3.WYKONANIE WARSTWY ZBROJNEJ Z SIATKI
Kod CVP 45321000-3
1. Roboty obejmuja

Wykonanie warstwy zbrojne na powierzchni $cian, osciezy oraz wzmocnienie narozy otworéw okiennych,
drzwiowych i bram wjazdowych.

2. Materiaty
- Siatka z widkien szklanych do systemu ocieplen o gramaturze 1459/m2
- Zaprawa klejowa przeznaczona do wykonania warstwy zbrojnej na ptytach styropianowych.

3. Sprzet
Niezbedne narzedzia okreslone w karcie technicznej stosowanych produktéw.

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drog.

5. Wykonanie robét
Przed utozeniem siatki zbrojnej powierzchnie ptyt nalezy przeszlifowaé a nastepnie odpylic.
Wykona¢ wstawki wzmacniajgce w narozach, w tym celu nalezy wklei¢ prostokatne pasma siatki o wymiarach
co najmniej 20x35 cm w naroza otworow.
Za pomocg pacy zegbatej nanies¢ ciggta warstwe zaprawy klejowej o grubosci minimum 3-5 mm. Po natoZzeniu
zaprawy natychmiast wtopi¢ w nig tkanine szklang, tak aby zostata ona rébwnomiernie napieta i catkowicie
zatopiona w zaprawie. Sgsiednie pasy siatki uktadac¢ na zaktad nie mniejszy niz 10 cm.
Grubos¢ warstwy zbrojnej powinna wynies¢ od3 do 5 mm
W czesci cokotowej i parterowej nalezy stosowac dwie warstwy siatki uktadane w warstwie klejacej krzyzowo.

6. Kontrola jakosci robét
Polega na: sprawdzeniu prawidtowos$ci zatopienia siatki zbrojgcej w masie klejgcej, wielkosci zaktadéw siatki
zbrojgcej, grubosci warstwy zbrojonej, rownosci, przestrzegania czasu i warunkéw twardnienia warstwy
zbrojonej przed przystgpieniem do dalszych prac. Kontroli podlega réwniez prawidtowo$¢ wykonania
obrobienia miejsc newralgicznych elewac;ji.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sa: m?

8. Odbiér robot
Przy odbiorze nalezy uwzgledni¢ réwnos¢ poditoza oraz prawidiowe wykonanie potgczen i zaktadow.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegéltowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.
W przypadku nieuzyskania gtadkiej powierzchni na wyschnietg warstwe zbrojng przyklejonej siatki nanies¢
drugg cienkg warstwe zaprawy klejgcej o grubosci ok 1mm.

2.4 WARSTWA FAKTUROWA

2.4.1. WYKONANIE CIENKOWARSTWOWEJ SILIKONOWEJ WYPRAWY TYNKARSKIEJ
Kod CVP 45324000-4
1. Roboty obejmuja

Wykonanie warstwy podktadowej, podktadem tynkarskim w kolorze zblizonym z kolorystykg tynku.
Wykonanie cienkowarstwowej wyprawy tynkarskie;.
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2. Materiaty
- Podkfad tynkarski - kolor
- Masa tynkarska silikonowa, faktura baranek, uziarnienie 1,5

3. Sprzet
Niezbedne narzedzia okreslone w karcie technicznej stosowanych produktow.

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drog.

5. Wykonanie robot
Zagruntowaé powierzchnie podktadem tynkarskim. Mieszarkg wolnoobrotowg wymieszac¢ zawartos¢
opakowania do uzyskania jednolitej konsystencji a nastepnie rozprowadzic¢ cienkg warstwe masy tynkarskie;.
Usunagé nadmiar tynku do warstwy o grubosci kruszywa. Zgdang strukture wyprawy nalezy wyprowadzié
przez zatarcie natozonego tynku. Stosowac sie do wytycznych podanych przez producenta zawartych w
karcie technicznej produktu.

6. Kontrola jakosci robét

polega na: sprawdzeniu ciggtosci, réwnosci i nadania wtasciwej zgodnej z projektem struktury. Wymagania co
do réwnosci powinny by¢ zawarte w umowie pomiedzy wykonawca oraz inwestorem. Jesli w umowie nie ma
sprecyzowanych wytycznych co do rownosci powierzchni oraz krawedzi nalezy przyja¢:

e odchylenie powierzchni od ptaszczyzny nie powinno by¢ wigksze niz 3 mm i w liczbie nie wigkszej niz
3 na catej dtugosci taty kontrolnej (fata dlugosci 2,0m),

e odchylenia krawedzi od kierunku pionowego nie powinno by¢ wieksze niz 2 mm na 1 m i nie wiecej
niz 30 mm na catej wysokosci budynku,

e dop. odchylenia od pionu powierzchni i krawedzi zewnetrznych na catej wysokosci kondygnaciji -
10mm,

e dopuszczalne odchylenie powierzchni nie wieksze niz 30 mm na catej wysokosci budynku,

e odchylenie promieni krzywizny powierzchni faset, wnek itp. od projektowanego promienia nie powinny
by¢ wieksze niz 7 mm.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sa: m?

8. Odbiér robét
Przy odbiorze kohcowym ocenia¢ nalezy nastepujgce elementy ocieplenia:
e réwnosé powierzchni, wg wymagan normowych, jak dla 1l kat. tynkow zewn.
e jednolitos¢ faktury
e jednolitos¢ koloru

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.
Nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na rezim technologiczny zawarty w karcie technicznej produktu gdyz jego
niestosowanie moze doprowadzi¢ do niewlasciwego wykonania wyprawy tynkarskiej.

2.4.2. WYKONANIE OKt ADZINY CERAMICZNEJ
Kod CVP 45431200-9

1. Roboty obejmuja
Wykonanie okfadziny z ptytek ceramicznych na powierzchni cokotu. Nalezy odtworzy¢ istniejgcy watek
ceglany z zachowaniem uktadu i koloru cegty. Szeroko$¢ spoin i kolorystyke dopasowac do stanu
istniejacego.
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2. Materiaty
- Plytki ceramiczne ksztattem i kolorem zblizone do istniejgcej cegty.
- Spoina dopasowana kolorystycznie do istniejgcej fugi.
- Elastyczne zaprawa klejowa, mrozoodporna.

3. Sprzet
Niezbedne narzedzia okreslone w karcie technicznej stosowanych produktéw.

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drog.

5. Wykonanie robét
Utozenie ptytek ceramicznych nalezy wykonac zgodnie z wytycznymi producenta zawartymi w karcie
technicznej produktu. Nalezy wiernie odtworzy¢ watek ceglany z szerokoscig spoin.

6. Kontrola jakosci robét
Badania w czasie robét polegajg na sprawdzeniu zgodnosci wykonywania okfadzin z dokumentacja
projektowg w zakresie pewnego fragmentu prac. Prawidtowo$¢ ich wykonania wywiera wptyw na
prawidtowos¢ dalszych prac. Badania te szczegdlnie powinny dotyczy¢ sprawdzenie technologii
wykonywanych roboét, rodzaju i grubosci kompozycji klejgcej oraz innych robét ,zanikajgcych”.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sa: m?

8. Odbiér robot
Badania w czasie odbioru robot przeprowadza sie celem oceny spetnienia wszystkich wymagan dotyczgcych
wykonanych wyktadzin i oktadzin a w szczegolnosci:
e zgodnosci z dokumentacjg projektowg i wprowadzonymi zmianami, ktére naniesiono w dokumentaciji
powykonawczej,
jakosci zastosowanych materiatéw i wyrobow,
prawidtowosci przygotowania podtozy,
jakosci (wygladu) powierzchni wyktadzin i oktadzin,
prawidtowosci wykonania krawedzi, narozy, stykéw z innymi materiatami i dylatacji

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

2.5.PRACE TOWARZYSZACE WYNIKAJACE Z OCIEPLENIA SCIAN ZEWNETRZNYCH

2.5.1.WYMIANA PARAPETOW ZEWNETRZNYCH

Kod CVP 45400000-1
Kod CVP 45111220-6

1. Roboty obejmuja
Demontaz istniejgcych parapetéw zewnetrznych, ponowny montaz z uwzglednieniem grubos$ci docieplenia.
Utylizacje odpadow.

2. Materiaty
- Parapety zewnetrzne powlekane wraz z zaslepkami PCV
- Klej montazowy do parapetéw
- Sprezona tasma uszczelniajgca

3. Sprzet
Brak
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4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drég.
Parapety po demontazu sktadowa¢ w wyznaczonych do tego kontenerach i podda¢ utylizaciji.

5. Wykonanie robot
Demontaz parapetéw istniejgcych oraz rozebranie podktadu cementowego.
Montaz parapetow prowadzi¢ po zakonczeniu wymiany stolarki okiennej, parapet powinien wystawac na okoto
4 cm poza lico $ciany a jego ptaszczyzna powinna by¢ nachylona pod katem 5°. Wszystkie potgczenia z ramg
okna oraz w obrebie wneki okiennej zabezpieczy¢ sprezong tasma uszczelniajgcg. Konce parapetow
zabezpieczy¢ zakonczeniami z tworzywa. Do czasu zakonczenia robot dociepleniowych parapety okienne
nalezy zabezpieczy¢ folia ochronng. Parapety mocowac¢ za pomocg kleju montazowego.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola obejmuje odpowiednie nachylenie parapetu oraz wysuniecie poza lico $ciany. Jakos¢ wykonania
oraz jakos¢ stosowanego materiatu.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sa: m?

8. Odbiér robét
Przy odbiorze kohcowym nalezy oceni¢ zgodnos¢ z projektem budowlanym i SST, oraz jako$¢ wykonania
obrébek i zastosowanych materiatow.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

2.5.2.PRZESUNIECIE RYNIEN | RUR SPUSTOWYCH ORAZ MODYFIKACJA PRZYYACZY

Kod CVP 45400000-1
Kod CVP 45111220-6

1. Roboty obejmuja
Rozebranie rynien i rur spustowych w sposéb umozliwiajgcy ich ponowne wykorzystanie.
Zamocowanie rynien i rur spustowych po zakonczeniu prac dociepleniowych.
Wymiana przytaczy kanalizacyjnych wraz z montazem ksztattek (rewizja, czyszczak)

2. Materiaty
- Rynny i rury spustowe z rozbiorki
- Obejmy rur spustowych
- Ztgcza do rynien i rur PCV
- Hak do rynny
- Narozniki rynnowe
- Lej spustowy PCV
- Denko rynnowe PCV
- Rewizja rynnowa PCV
- Czyszczak kanalizacyjny
- Rura PVC kielichowa
- Uszczelka do rur

3. Sprzet
Wiertarka udarowa

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drég.
Elementy orynnowania nie nadajgce sie do uzytku po demontazu sktadowac¢ w wyznaczonych do tego
kontenerach i podda¢ utylizaciji.
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5. Wykonanie robot
Rozbidrki rynien i rur dachowych prowadzi¢ w sposob umozliwiajacy ich ponowne wykorzystanie, elementy po
demontazu nalezy oczysci¢ i posortowac¢. Nalezy zapewni¢ tymczasowe odprowadzenie wody z potfaci dachu
na czas prowadzonych prac.
Wykonaé ponowny montaz rynien i rur spustowych z wykorzystaniem nowych ztgczy uchwytéw montazowych.
Istniejgcy odptyw do kanalizacji nalezy czesciowo rozebra¢, wymianie podlega fragment ruy kanalizacyjne,
zamontowac¢ ksztattki odptywowe (czyszczak i rewizje rynnowe)

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola obejmuje ocene zuzycia materiatu z rozbiérki, dopasowanie nowych elementéw montazowych, oraz
kontrole spadkéw rynien dachowych.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: m

8. Odbiér robot
Przy odbiorze koncowym nalezy oceni¢ zgodno$¢ z projektem budowlanym i SST, oraz jako$é wykonania
obrobek i zastosowanych materiatow.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

2.5.3.WYMIANA BRAM WJZADOWYCH

Kod CVP 45400000-1
Kod CVP 45111220-6

1. Roboty obejmuja
Demontaz istniejgcych bram wraz z osprzetem, utylizacje elementéw z rozbidrki.
Osadzenie bram przemysfowych segmentowych wraz petnym wyposazeniem z roletg zewnetrzna.
- SZEROKOSC: 3600
- WYSOKOSC: 4000
- NADPROZE: 600
- TYP PROWADZENIA: STLK
- KAT NACHYLENIA PROWADNIC: 12
- PRZESTRZEN BOCZNA W1: 350
- PRZESTRZEN BOCZNA W2: 150
- GLEBOKOSC GARAZU E: 4750
- LICZBA CYKLI SPREZYN: 25.000
- POWLOKA SPREZYN: CZARNE
- TYP PANELA: N
- STRUKTURA PANELA: Woodgrain
- KOLOR: RAL 8014
- DRZWI PRZEJSCIOWE: TAK
- KIERUNEK OTWIERANIA: Prawe
- OGRANICZNIK OTWARCIA DRZWI PRZEJSCIOWYCH: TAK
- PRZESZKLENIE: ALU SZX2
- TYP PRZESZKLENIA: SZX2
- ILOSC PANELI PRZESZKLONYCH: 3
- POLOZENIE PANELI PRZESZKLONYCH: 3, 4 i 5 panel
- ILOSC PRZESZKLEN W PANELU: 4
- STRUKTURA SZYBY: STANDARD
- KOLOR PANELI ALU: RAL 8014
- TYP DRZWI PRZEJSCIOWYCH: NIESTANDARDOWE
- POLOZENIE DRZWI PRZEJSCIOWYCH: na 2 okienku od prawej
- OKUCIA DRZWI MALOWANE: TAK
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Wykonanie obrébek i prac wykohczeniowych po osadzeniu bram.
Prace wykonac przed rozpoczeciem prac dociepleniowych.

2. Materiaty
- Bramy przemystowe wraz z petnym wyposazeniem

3. Sprzet
Wiertarka udarowa

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drég.
Elementy nie nadajgce sie do uzytku po demontazu sktadowac¢ w wyznaczonych do tego kontenerach i
poddac utylizaciji.

5. Wykonanie robét

Demontaz bram istniejgcych wraz z petnym wyposazeniem, oczyszczenie otworéw po demontazu.
Osadzenie nowych bram wykona¢ $cisle z wytycznymi podanymi przez producenta systemu bramnego.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola obejmuje ocene jakosci elementéw montazowych, oraz jakosci prowadzonych prac i wykonanych
obrébek. Sprawdzenia wymaga trwato$¢ zamocowania i prawidtowe ustawienie wyciggu.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: szt.

8. Odbiér robot
Przy odbiorze kohcowym nalezy oceni¢ zgodno$¢ z projektem budowlanym i SST, oraz jako$¢ wykonania i
jakos¢ zastosowanych materiatow.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

2.6.0CIEPLENIE SCIAN FUNDAMENTOWYCH

2.6.1.ROBOTY ZIEMNE

Kod CVP 45112500-0
Kod CVP 45111220-6

1. Roboty obejmuja
Wykonanie wykopéw odkrywkowych $cian fundamentowych, zabezpieczenie wykopu na czas prowadzonych
prac, zasypanie wykopow.

2. Materiaty
- Drewno iglaste
- Bale iglaste

3. Sprzet
Samochdd skrzyniowy

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drég.

5. Wykonanie robét
Prace ziemne obejmujg wszelkie czynnosci pozwalajgce na przygotowanie $ciany fundamentowej ponizej
poziomu terenu do ocieplenia. Wykop wykona¢ do gérnego poziomu fawy fundamentowej.
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Wykop nalezy zabezpieczy¢ na czas prowadzonych prac. Teren wokét wykopu powinien zosta¢ wygrodzony
by uniemozliwi¢ dostep osobom nieupowaznionym. Chodnik na czas prowadzonych prac powinien zostaé
wytgczony z uzytkowania.

Wykopy nalezy prowadzi¢ recznie.
Wykonawca robét ziemnych powinien zapozna¢ sie z mapag, na ktdrej jest oznaczona cata sie¢ uzbrojenia
technicznego.
W razie prowadzenia robo6t w bezposrednim sgsiedztwie instalacji elektrycznej, gazowej itp., nalezy okresli¢
bezpieczng odlegtos¢, w jakiej mogg by¢ prowadzone roboty - w porozumieniu z gestorem tych urzgdzen (np.
zaktadem energetycznym).
Ponadto nalezy przestrzega¢ nastepujgcych wymagan:
e W pasie terenu przylegajgcego do gornej krawedzi skarpy, na szerokosci réwnej trzykrotnej
gtebokosci wykopu nalezy wykonaé¢ spadki umozliwiajgce odptyw wod deszczowych od wykopu
e sprawdzac skarpy i obudowe po kazdym deszczu i po dtugiej przerwie w pracy oraz przed kazdym
rozpoczeciem robot
o likwidowac naruszenie struktury gruntu skarpy przez usuniecie tego gruntu z zachowaniem
bezpiecznego nachylenia wykonac bezpieczne zejscia i wejscia do wykopow
e nie sktadowa¢ materiatéw i urobku w odlegtosci mniejszej niz 1 m od krawedzi wykopu, jezeli Sciany
sg obudowane; przy skarpach bez umocnien sktadowa¢ mozna poza klinem odtamu gruntu
e zachowac bezpieczne odlegtosci wykopdw od istniejgcych budowli
e kazdorazowe rozpoczecie rob6t w wykopie wymaga sprawdzenia stanu jego obudowy lub skarp

zasypywanie wykopow
Wykonawca moze przystgpi¢ do zasypywania wykopdw po uzyskaniu zezwolenia Inspektora Nadzoru
potwierdzonego wpisem do dziennika budowy
Warunki wykonania zasypki:
- zasypywanie powinno by¢ wykonane bezposrednio po zakonczeniu przewidzianych w nim robét
- przed rozpoczeciem zasypywania dno wykopu powinno by¢ oczyszczone z odpadkow materiatéw
budowlanych i Smieci
- uktadanie i zageszczanie gruntow powinno by¢ wykonane warstwami o grubosci:

e 0,25m — przy stosowaniu ubijakéw recznych

e 0,50-1,00, - przy ubijaniu ubijakami obrotowo-udarowymi ( zabami) lub ciezkimi tarczami

e 0,40 m — przy zageszczaniu urzgdzeniami wibracyjnymi
wskaznik zageszczenia gruntu nie mniejszy niz Js=0,95 wg proby normalnej Proctora
-nasypywanie i zageszczanie gruntu powinno by¢ wykonane w sposéb nie powodujgcy uszkodzenia izolacji
przeciwwilgociowej scian bedgcych przedmiotem opracowan branzowych SST oraz dokumentacji projektowej.
Pozostatosci mas ziemnych nalezy zutylizowaé, teren wokoét prowadzonych prac nalezy uporzgdkowac.

Zasypanie wykopu nalezy wykonac¢ z uwzglednieniem wykonanego drenazu, modyfikowanych przytgczy i
wszelkich prac towarzyszgcych bedgcych przedmiotem opracowan branzowych SST oraz dokumentac;ji
projektowe;j.

Pozostatosci mas ziemnych nalezy zutylizowaé, teren wokoét prowadzonych prac nalezy uporzgdkowac.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola obejmuje prace zwigzane z wykonaniem wykopu, nadzor w trakcie prowadzonych prac, uzgodnienie
sieci biegngcych w obrebie wykonywanych prac. Prace zwigzane z zasypaniem wykopu, prawidtowym
utozeniem i ubiciem warstw ziemi.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: m® m® m

8. Odbiér robot
Przy odbiorze kohcowym nalezy oceni¢ jako$¢ wykonanych prac, zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa,
uporzgdkowanie terenu po zakonczeniu prac.

9. Podstawa ptatnosci

Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.
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10. Uwagi szczegétowe
llosci robot moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

2.6.2.WYKONANIE IZOLACJI

Kod CVP 45400000-1
Kod CVP 45111220-6

1. Roboty obejmuja
Przygotowanie podtoza — Sciany zewnetrzne fundamentowe
Izolacja cieplna— $ciany zewnetrzne fundamentowe

2. Materiaty
- Cement portlandzki
- Piasek do zapraw
- Wapno
- Srodek gruntujgcy do mas izolacyjnych wodorozcienczalnych
- Masa uszczelniajgca wodorozcienczalna
- Piyta z poliestyrenu ekstrudowanego, grubosci 5cm, lambda 0,034 W/mK
- Folia kubetkowa
- Listwa fundamentowa do zamykania izolaciji z foli kubetkowej

3. Sprzet
Wymagany sprzet okreslony jest w karcie technicznej stosowanych produktow.

4. Transport
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tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie

lub zanieczyszczeniem drog.

5. Wykonanie robét
Oczyszczenie powierzchni scian z luznych lub skorodowanych tynkow, przetarcie tynkow istniejgcych
szczotkami drucianymi.
Uzupetnienie i wygtadzenie powierzchni tynkéw. Natozenie podkfadu gruntujgcego pod masy izolacyjne
wodorozcienczalne. Natozenie masy izolacyjnej zgodnie z wytycznymi zawartymi w karcie technicznej
produktu.
Przyklejenie ptyt styropianowych za pomocg masy izolacyjnej naktadanej punktowo i po obrysie, zgodnie z
wytycznymi zawartymi w karcie technicznej produktu.
Zamocowanie folii kubetkowej jako warstwy zabezpieczajgcej, folia od gory wykonczona listwg domykajaca.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola obejmuje ocene jakosci elementéw montazowych, oraz jakosci prowadzonych prac i wykonanych
obrébek. Sprawdzenia wymaga trwato$¢ zamocowania i zgodno$¢ parametrow dostarczanego materiatu z
wytycznymi zawartymi w dokumentaciji projektowej i SST oraz zgodnosci z kartg techniczng produktu.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: m2

8. Odbiér robot
Przy odbiorze kohcowym nalezy oceni¢ zgodnos¢ z projektem budowlanym, SST, audytem energetycznym,
oraz jako$¢ wykonania i jakos¢ zastosowanych materiatéw.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

2.6.3.DEMONTAZ NAWIERZCHNI | PONOWNE ODTWORZENIE

Kod CVP 45236000-0
Kod CVP 45111300-1




Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét 62

1. Roboty obejmuja
Demontaz nawierzchni umozliwiajgcy wykonanie docieplenia $cian fundamentowych

2. Materiaty
- Kliniec
- Miat kamienny
- Ttuczeh kamienny
- Kostka betonowa
- Masa mineralno-asfaltowa zwirowo-piaskowa
- Mieszanka mineralno-asfaltowa do warstw sciernych
- Beton zwykty C16/20
- Materiaty pomocnicze

3. Sprzet
Wymagany sprzet okreslony jest w dokumentaciji projektowej

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drog.

5. Wykonanie robét
Chodni na catej jego szerokosci zostanie rozebrany, elementy z rozbidrki zostang wykorzystane do
ponownego uzytku. Istniejacg podbudowe nalezy wyréwnac i ponownie utozy¢ nawierzchnie z kostki
betonowej, spoiny wypeic piaskiem. Nalezy zachowa¢ rygor technologiczny przy wykonywaniu warstw
podsypkowych.
Nawierzchnie asfaltowe i progi betonowe nalezy rozebra¢ na czas wykonywanych prac w stopniu
umozliwiajgcym wykonanie wykopu i dostepu do $cian fundamentowych. Po zakonczeniu prac wykonac
uzupetnienie nawierzchni. Prace prowadzi¢ zgodnie z rygorem technologicznym

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola obejmuje ocene jakosci prowadzonych prac. Sprawdzenia wymaga zgodnos$¢ parametrow
dostarczanego materiatu z wytycznymi zawartymi w dokumentaciji projektowej i SST oraz zgodnosci z kartg
techniczng produktu.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: m2

8. Odbiér robét
Przy odbiorze kohcowym nalezy oceni¢ zgodnos$¢ z projektem budowlanym, SST, oraz jakos¢ wykonania i
jakos¢ zastosowanych materiatow.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

2.7.POKRYCIE DACHOWE

2.7.1. WYMIANA POKRYCIA DACHOWEGO
Kod CVP 45216121-8
1. Roboty obejmuja

Demontaz istniejgcego pokrycia dachowego wraz z obrébkami, utylizacje odpadow.
Wykonanie pokrycia z dachowych ptyt warstwowych, wykonanie obrébek.

2. Materiaty
- Ptyta warstwowa gr.22cm, kolor RAL 9006, lambda = 0,034 W/mK
- Obrébki blacharskie systemowe
- Materiaty montazowe systemowe
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3. Sprzet
Okreslony przez producenta systemu

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drég.

5. Wykonanie robot
Istniejgce pokrycie wraz z obrébkami nalezy zdemontowac, materiaty z rozbidrki poddac utylizaciji.
Konstrukcje stalowg po demontazu oczys$cic, oceni¢ stan techniczny i zuzycie oraz wykonac¢ wszelkie
niezbedne prace naprawcze i konserwacyjne.
Wykonaé montaz dachowych ptyt warstwowych wedtug wytycznych producenta zawartych w karcie
technicznej produktu. Wykonaé montaz systemowych obrébek blacharskich.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola obejmuje ocene jakosci elementéw montazowych, oraz jakosci prowadzonych prac i wykonanych
obrébek. Sprawdzenia wymaga trwato$¢ zamocowania i zgodnos$¢ parametrow dostarczanego materiatu z
wytycznymi zawartymi w dokumentaciji projektowej i SST oraz zgodnosci z kartg techniczng produktu.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sa: m?, t

8. Odbiér robot
Przy odbiorze kohcowym nalezy oceni¢ zgodnos¢ z projektem budowlanym, SST, audytem energetycznym,
oraz jako$¢ wykonania i jakos¢ zastosowanych materiatéw.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegétowe
llosci robot moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

3. ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH

3.1.DEMONTAZE INSTALACJI
Kod CVP 45111300-1

1. Roboty obejmuja
Demontaz opraw i belek oswietleniowych istniejgcych

2. Materiaty
Nie dotyczy
3. Sprzet

Nie przewiduje sie stosowania sprzetu

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drog.

5. Wykonanie robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z dokumentacijg techniczng i umowg oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatéw i jako$¢ wykonanych robot.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola jako$ci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robét z Dokumentacjg
Projektowg, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Zamawiajgcego.Obmiar robot
Jednostkami obmiarowymi sg: m

7. Odbiér robot
Wszystkie roboty objete podlegajg zasadom odbioru robdét zanikajgcych.
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8. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

9. Uwagi szczegotowe
llosci rob6t moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

3.2.INSTALACJA PANELI FOTOWOLTAICZNYCH
Kod CVP 45261215-4

1. Roboty obejmuja

montaz na dachu budynku systemowej konstrukcji wsporczej paneli fotowoltaicznych ,

montaz paneli fotowoltaicznych ,

wykonanie potgczen modutéw fotowoltaicznych i urzgdzen tworzacych instalacje,

rozruch i oddanie do eksploataciji instalacji fotowoltaicznej,

Wykonawca w ramach zadania wykona wszystkie czynno$ci zwigzane z petnym wykonaniem instalac;ji
fotowoltaicznej (uruchomieniem), w tym przytagczenie do wewnetrznej instalacji obiektu. Wykonawca
winien dokonac¢ zgtoszenia do zaktadu dystrybucyjnego (TAURON S.A.) przytagczenia mikroinstalacji do
instalacji wewnetrznej obiektu.

e roboty budowlane towarzyszgce robotom elektrycznym

2. Materiaty
¢  Moduty fotowoltaiczne
Podstawowe dane modutéw przyjetych w projekcie:
- moc znamionowa - 260Wp,
- wymiary (WxSxG) — 1660x950x50mm
- waga — 20kg
Nalezy wzig¢ pod uwage wymagane korekty w rozmieszczeniu, systemie montazowym i dostosowanie do
uktadu konstrukcyjnego dachu. Waga modutu nie moze przekracza¢ 20kg.

e Inwerter
Inwerter ma petni¢ funkcje sterownika umozliwiajagcego maksymalizacje wytwarzanej energii pradu statego z
paneli fotowoltaicznych oraz funkcje kontrolno-pomiarowe

e Konstrukcja no$na

Wymaganie odnos$nie konstrukciji:

- stosowac lekkie konstrukcje systemowe przeznaczone do montazu modutéw fotowoltaicznych na dachach
odpowiedniego rodzaju

- stosowac¢ elementy wsporcze, szyny, klemy, haki, kotwy, sruby z jednego wybranego systemu
montazowego,

- nalezy zastosowac system montazowy zapewniajgcy odpornos¢ na parcie wiatru i obcig-zenie sniegiem.

e Kable i przewody instalacji fotowoltaicznej
Do faczenia paneli fotowoltaicznych zaleca sig¢ stosowanie kabli jednozytowych gietkich w specjalnej izolacji
do stosowania w systemach fotowoltaicznych.

e Wewnetrzny osprzet ochronny

Potagczenia wyrbwnawcze — szyna wyrownawcza, do ktérej dotgczone sg wszelkie urzadzenia i instalacje
metalowe.

Ograniczniki przepie¢ — stanowig ochrone urzadzen koncowych aparatéw i instalacji elektrycznych przed
niedopuszczalnie wysokimi przepieciami i/lub przeznaczone do wyréwnywania potencjatéw. Istnieje
mozliwo$¢ ochrony centralnej dla catej instalacji elektryczne;.

3. Sprzet
Wykonawca przystepujgcy do wykonania prac winien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z maszyn i
sprzetu gwarantujgcych wiasciwa to jest spetniajgcg wymagania Specyfikacji Technicznej jakos¢ robdét.
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Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych prac, zaréwno w miejscu tych prac, jak tez przy wykonywaniu czynnosci
pomochiczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez
wykonawce winien uzyska¢ akceptacje Nadzoru Inwestycyjnego.

4. Transport
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich sSrodkéw transportu, ktére nie wptyng na jakos$¢
wykonywanych robot.
Materiaty przewozone na srodkach transportu powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i
ukfadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce.
Srodki i urzagdzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu materiatéw,
elementdéw itp. niezbednych do wykonania danego rodzaju robét elektrycznych. W czasie transportu nalezy
zabezpieczy¢ przedmioty przed przemieszczaniem i ich uszkodzeniem.

5. Wykonanie robét
Montaz paneli fotowoltaicznych, osprzetu i urzadzeh nalezy wykonaé, wraz z przygotowaniem podtoza i
robotami towarzyszacymi.
ST dotyczy wszystkich czynnosci majgcych na celu wykonanie robot zwigzanych z:
- kompletacjg wszystkich materiatéw potrzebnych do wykonania podanych wyzej prac,
- wykonaniem wszelkich robot pomocniczych w celu przygotowania podtoza (w szczegdlnosci roboty
murarskie, slusarsko-spawalnicze montaz elementéw osprzetu instalacyjnego itp.),
- utozeniem wszystkich materiatow w sposob i w miejscu zgodnym z dokumentacjg techniczng,
- wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacja techniczng wszystkich elementow
wyznaczonych w dokumentaciji,
- wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacjg techniczng wszystkich wyznaczonych kabli i
przewodow,
- przeprowadzeniem wymaganych prob i badan oraz potwierdzenie protokotami kwalifikujgcymi
montowany element instalacji elektrycznej instalacji odgromowej, uziemienia lub potgczen wyréwnawczych.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola jakosci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania rob6t z Dokumentacja
Projektowg, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Zamawiajgcego.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt, jakos¢ materiatdw i elementéw.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli robét, takze robét zanikowych.
Wykonawca przedstawi w uzgodnionym terminie inspektorowi nadzoru program zapewnienia jakosci z
uwzglednieniem danych dotyczgcych materiatéw i sprzetu oraz kwalifikacji pracownikow.
Inspektor nadzoru jest uprawniony do wykonywania wszelkich czynnosci kontrolnych stanu wykonania robot i
uzytych materiatow.
Kontroli jakosci podlega:
-sprawdzenie jakosci zastosowanych materiatéw na podstawie zaswiadczenia producenta o jakosci lub
oznaczenia znakiem kontroli jako$ci na opakowaniu materiatu lub na podstawie innego rownorzednego
dokumentu.
Wykonawca jest odpowiedzialny za catg kontrole robét i jako$¢ uzytych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system i sprzet do badania jakos$ci robot (zgodnie z Planem Zapewnienia
Jakosci) na placu budowy i poza nim. Wszystkie badania i pomiary wykonywane beda zgodnie z
wymaganiami norm technicznych.

7. Odbiér robot
Wszystkie roboty objete podlegajg zasadom odbioru robot zanikajgcych.

8. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

9. Uwagi szczegétowe
llosci robot moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

3.3.LINIE ZASILAJACE, INSTALACJE | TABLICE PIWNIC | GARAZY
Kod CVP 45311000-0
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1. Roboty obejmuja

wykonanie rozdzielnic i wyposazenie ich w niezbedng aparature zabezpieczeniowo tgczeniowa,
wykonanie potgczen modutéw fotowoltaicznych i urzgdzen tworzacych instalacje,

montaz rozdzielnic

wykonanie niezbednych instalacji elektrycznych,

wykonanie potgczenia instalacji fotowoltaicznej z istniejgcg instalacjg elektryczna,

wykonanie ochrony od porazen pradem elektrycznym,

wykonanie ochrony przepieciowej, .

roboty budowlane towarzyszgce robotom elektrycznym

2. Materiaty
e Przewody i kable
Przewody stosowane w instalacjach elektrycznych wewnetrznych musza byé dostosowane do uktadu sieci
TN-S o napieciu znamionowym 400/230V pradu przemiennego i czestotliwosci 50 Hz. Stosowac¢ przewody w
izolacji PVC.
Przewody wielozytowe z Zzytami miedzianymi jednodrutowymi i wielodrutowymi, o izolacji i powtoce PCV.
Napiecie robocze 450/750V, 0,6/1kV przewody przeznaczone do uktadania p/t, w rurach oraz kanatach
elektroinstalacyjnych. Zyly wykonane z drutu miedzianego miekkiego, w izolacji o barwach:
- Zielonozéttej dla przewodu PE
- niebieskiej dla przewodu N
- czerwonej, czarnej i brgzowejdlaL 1, L2, L3
Przewody wykonane zgodnie z aktualnymi normami.

e Systemy mocujace przewody, kable, instalacje wigzkowe i osprzet

Koncéwki kablowe, zaciski wykonane z materiatow dobrze przewodzgcych prad elektryczny jak aluminium,
miedz, mosigdz, montowane poprzez zaciskanie, skrecanie lub lutowanie; ich zastosowanie utatwia
podtgczanie i umozliwia wielokrotne odtgczanie i przytgczanie przewoddw do instalacji bez koniecznosci
kazdorazowego przygotowania koncéw przewodu oraz umozliwia systemowe izolowanie za pomocg oston
izolacyjnych. Zaciski przelotowe do wykonania potgczen istniejgcych obwoddw z aparaturg powinny byc¢
dobrane wg nastepujgcych kryteriow:

* wielko$¢ pradu roboczego

* przekroj przewodow przytgczanych do zaciskow

* sposob mocowania zaciskéw do podtoza

* spos6b mocowania przewodow

Pozostaty osprzet — utatwia montaz i zwigksza bezpieczenstwo obstugi; wyrdézni¢ mozna kilka grup
materiatéw: oznaczniki przewodow, dtawnice, ztgczki i szyny, zaciski ochronne itp.

¢ Rozdzielnice elektryczne

e Aparatura

Urzgdzenia zabezpieczajace i fgczeniowe w rozdzielnicach odbiorczych - w wykonaniu modutowym,
przystosowanym do montazu na znormalizowanej szynie montazowej TH. Kryteria doboru typdw i rodzajéw
zabezpieczeh:

- przewidywany prad roboczy

- napiecie znamionowe

- wytrzymato$¢ zwarciowa

- rodzaj i charakterystyka zabezpieczanych odbiornikow

- sposob przytgczania przewoddw

Podane w Projekcie, na schematach instalacji oznaczenia, jednoznacznie precyzujg rodzaje stosowanej
aparatury.

Przewody instalacyjne nalezy stosowac¢ izolowane lub z izolacjg i powtokg ochronng do ukfadania na state, w
ostonach lub bez, natynkowo, wtynkowo pod tynkiem; ilo$¢ zyt zalezy od przeznaczenia danego rodzaju
przewodu.

Jako materiaty przewodzace mozna stosowaé miedz i aluminium, przy czym dla przekroju zyt do 10 mm?
nalezy stosowac¢ obowigzkowo przewody miedziane.

3. Sprzet
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Wykonawca przystepujacy do wykonania prac winien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z maszyn i
sprzetu gwarantujgcych wiasciwa to jest spetniajgcg wymagania Specyfikacji Technicznej jakos¢ robot.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktoéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych prac, zaréwno w miejscu tych prac, jak tez przy wykonywaniu czynnosci
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez
wykonawce winien uzyska¢ akceptacje Nadzoru Inwestycyjnego.

4. Transport
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng na jakosc
wykonywanych robot.
Materiaty przewozone na srodkach transportu powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i
uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytwaérce.
Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu materiatéw,
elementow itp. niezbednych do wykonania danego rodzaju robét elektrycznych. W czasie transportu nalezy
zabezpieczy¢ przedmioty przed przemieszczaniem i ich uszkodzeniem.

5. Wykonanie robét
Wymagania ogdlne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z dokumentacijg techniczng i umowg oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow i jakos¢ wykonanych robat.

Przed wykonaniem prac montazowych nalezy sprawdzi¢ wymagang jakos¢ materiatow, ktéra powinna byé
potwierdzona przez producenta przez zaswiadczenie o jakosci lub znakiem kontroli jakosci zamieszczonym
na opakowaniu lub innym réwnorzednym dokumentem.

Nie dopuszcza sie stosowania do robo6t materiatéw, ktorych wiasciwosci nie odpowiadajg wymaganiom
technicznym. Materiaty nie mogg by¢ uszkodzone.

¢ Okablowanie, rozdzielnice i urzgdzenia elektryczne.
Trasy kablowe na dachu i wewnatrz budynkéw prowadzi¢ w rurkach ostonowych oraz korytkach
elektroinstalacyjnych odpornych na UV z mocowaniem do powierzchni. Przewody tgczgce szeregi modutow
sprowadzi¢ do inwertera przez zewnetrzng sciane lub podbitke dachowg. Wewnatrz pomieszczen przewody
uktadac¢ pod tynkiem w rurach instalacyjnych i w listwach instalacyjnych.

e Uktadanie przewodoéw kabelkowych pod tynkiem
Przewdd kabelkowy na napiecie 750V, wielozytowe o zytach miedzianych, izolacji roboczej i powtoce
ochronnej polwinitowe;.
Zasadnicze czynnosci przy wykonywaniu robét
- Rozwiniecie przewodu
- Sprawdzenie ciggtosci zyt i opornosci izolaciji
- Odmierzenie i ciecie
- Wprowadzenie koncéw przewoddw do puszek lub rozgateznikdw urzadzen, a takze rozdzielni
- Utozenie w bruzdzie elektrycznej
- Umocowanie bez srubowe przewoddéw do podtoza opaskami kablowymi
- Oznaczenie przewodéw kabelkowych na obu koncach zgodnie z adresami
- Zabezpieczenie przejscia przewoddéw kabelkowych przez stropy i sciany rurami ostonowymi lub odpowiednia
obudowa

e Przewody wciggane do rur
Przewdd kabelkowy na napiecie 750V wielozytowe o zytach miedzianych, izolacji roboczej i powtoce
ochronnej.
Zasadnicze czynno$ci przy wykonywaniu robot
- Rozwiniecie przewodu
- Sprawdzenie ciggtosci zyt i opornosci izolaciji
- Odmierzenie i ciecie
- Wciggniecie przewodow do rur
- Wprowadzenie koncow przewoddw do puszek lub rozgateznikow
- Oznaczenie przewodow kabelkowych na obu koncach zgodnie z adresami umieszczonymi na liscie
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adresowej

- Zabezpieczenie przejscia przewoddéw kabelkowych przez stropy i sciany rurami ostonowymi lub odpowiednia
obudowami

- Utozenie przewoddw w sposob umozliwiajgce tatwosé wymiany przewodow

- Przepusty rurowe, przebicia nalezy zabezpieczy¢ odpowiednig masg ognioodporng odpowiednig dla danych
stref

¢ Wymagania dodatkowe dotyczgce robodt
Kazde przejscie przewoddéw kabelkowych przez stropy i Sciany musi by¢ zabezpieczone rurg ostonowa lub
odpowiednio obudowane.
Minimalny przekrdj zyt przewodzacych przewoddw kabelkowych dla obwodéw oswietleniowych 1,5mm2 Cu.
Wszystkie przewody kabelkowe oraz kable muszg mie¢ zyly przewodzace wykonane z miedzi, i oznakowanie
producenta (marka), posiadac kolorystyke izolacji roboczej zyt zgodna z wymaganiami tj
* przewdd neutralny N - kolor niebieski
* przewody fazowe LI, L2, L3 odpowiednio kolor czerwony, czarny, brgzowy, i powinny byé wykonane na
napiecie 750V
* przewdd ochronny PE - kolor zéttozielony

¢ Montaz wyposazenia rozdzielnic
Zamontowac rozdzielnice z wyposazeniem zgodnie ze schematami ideowymi oraz instrukcja montazowg
producenta obudowy.
Aparaty modutowe nalezy instalowa¢ w sposéb umozliwiajgcy bezproblemowe podtgczenie przewodow
instalacji elektrycznej. Aparaty mocowac zgodnie z instrukcja producenta potgczenia wewnetrzne w
rozdzielnicy musza by¢ wykonane z uzyciem szyn, szyn grzebieniowych oraz fabrycznych mostkow
taczeniowych.
Zaleca sie stosowanie dodatkowych elementéw tgczeniowych w postaci szyn, listew, ztgczek.
Na aparatach wykonac¢ opisy adresowe i zatgczy¢ schemat rozdzielnicy
Rozdzielnice przygotowac do transportu zabezpieczajgc przed uszkodzeniami mechanicznymi oraz wptywem
warunkéw meteorologicznych

e Montaz rozdzielnic
Podtoze lub fundament pod rozdzielnice winny by¢ rowne pozbawione odpaddw i posiada¢ zamocowane
kotwy - jezeli tego wymaga obudowa.
Zasadnicze czynnosci przy wykonywaniu robot
- Ustawienie rozdzielnicy na gotowym podtozu
- Wypoziomowanie i skrecenie elementow ze sobg
- Skrecenie szyn zbiorczych ze sobg w miejscach potaczen
- Podtgczenie koncéwek kabli zasilajgcych i odptywowych do zaciskow
- Podtgczenie przewodu uziemiajgcego
- Sprawdzenie i dokrecenie $rub

e Ochrona przed porazeniem
Uktad sieci TN-S
Dla sieci w uktadzie TN-S jako ochrone przy uszkodzeniu (dodatkowg) zastosowac szybkie wytgczenie
zasilania oraz zastosowac system potgczen wyréwnawczych dodatkowych (miejscowych). Szybkie
samoczynnego wytgczenie jest realizowane w poszczegolnych obwodach przez zabezpieczenia topikowe i
przetezeniowe nadprgdowe. Jako uzupetniajgcy srodek ochrony przed dotykiem bezposrednim zastosowaé
urzgdzenia ochronne réznicowopragdowe o pradzie zadziatania 100mA.

e Ochrona przeciwprzepieciowa
W celu ochrony systemu przed przepieciami nalezy zastosowac ochronniki przepieciowe po stronie DC i AC
instalacji zgodnie z dokumentacjq.

e Instalacja potgczen wyréwnawczych
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Dla uziemienia urzadzeh i przewoddw, na ktérych nie wystepuje trwale potencjat elektryczny, nalezy wykonaé
instalacje potagczen wyréwnawczych. Metalowe ramy wszystkich paneli fotowoltaicznych nalezy potaczy¢ z
gtéwna szyna uziemiajgcg budynku.

e Uwagi koncowe
Prace instalacyjne nalezy przeprowadzi¢ pod kwalifikowanym nadzorem zgodnie z projektem i specyfikacja
przygotowania i odbioru robot. Wykonawca instalacji zobowigzany jest do zapoznania sie z wytycznymi
producentéw urzadzen i systemow instalowanych na obiekcie. Instalator powinien posiadac autoryzacje lub
inne ogolnie akceptowalne potwierdzenie odbycia przeszkolenia z zakresu montazu i uruchamiania
instalowanych przez siebie urzgdzen.
W czasie eksploatacji urzgdzen i instalacji nalezy przestrzega¢ odpowiednich przepiséw wydanych w tym
zakresie.
Naprawy urzadzen i instalacji mogg by¢ dokonywane jedynie w stanie beznapieciowym przy odpowiednim
zabezpieczeniu miejsca pracy pod wzgledem bhp.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola jako$ci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robét z Dokumentacjg
Projektowg, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Zamawiajgcego.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdét, jakos¢ materiatéw i elementéw.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli robét, takze robét zanikowych.
Wykonawca przedstawi w uzgodnionym terminie inspektorowi nadzoru program zapewnienia jakosci z
uwzglednieniem danych dotyczgcych materiatéw i sprzetu oraz kwalifikacji pracownikow.
Inspektor nadzoru jest uprawniony do wykonywania wszelkich czynnosci kontrolnych stanu wykonania roboét i
uzytych materiatow.
Kontroli jakosci podlega:
-sprawdzenie jakosci zastosowanych materiatéw na podstawie zaswiadczenia producenta o jakosci lub
oznaczenia znakiem kontroli jakosci na opakowaniu materiatu lub na podstawie innego réwnorzednego
dokumentu.
Wykonawca jest odpowiedzialny za catg kontrole roboét i jakosé uzytych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system i sprzet do badania jakosci robot (zgodnie z Planem Zapewnienia
Jakosci) na placu budowy i poza nim. Wszystkie badania i pomiary wykonywane bedg zgodnie z
wymaganiami norm technicznych.

7. Odbiér robot
Wszystkie roboty objete podlegajg zasadom odbioru robot zanikajgcych.

8. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

9. Uwagi szczegotowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

3.4.INSTALACJA OPRAW OSWIETLENIOWYCH
Kod CVP 45316000-5

1. Roboty obejmuja

e wymiany os$wietlenia ogélnego na oprawy LED

¢ wymiany o$wietlenia awaryjnego i oswietlenia ewakuacyjnego kierunkowego
e roboty budowlane towarzyszgce robotom elektrycznym

2. Materiaty

e Oprawy oswietlenia ogolnego
Oprawy oswietleniowe nalezy stosowa¢ wedtug PN-EN 60598-02. Oprawy oswietleniowe powinny zapewnia¢
poprawng i bezpieczng eksploatacje. Oprawy oswietleniowe powinny zapewnia¢ wtasciwg ochrone przed
porazeniem prgdem elektrycznym. Oprawy wykonane w | klasie izolacji powinny byé wyposazone w zaciski
PE i przystosowane do uktadu sieciowego TN-S. Nie dopuszcza sie stosowania opraw wykonanych w 0 klasie
bezpieczenstwa. Zaleca sie stosowanie opraw w Il klasie. Przewody ochronne powinny by¢ oznaczone
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kombinacjg barw zéttej i zielonej. Oprawy powinny by¢ dostosowane do warunkéw srodowiskowych, w
ktérych zostang zamontowane, tj. temperatury otoczenia oraz posiada¢ odpowiednie zabezpieczenie przed:
- przedostaniem sie ciat statych, pytu i wilgoci;

- zapaleniem;

- uderzeniem.

Nalezy stosowac¢ oprawy energooszczedne ze zrédtami Swiatta typu LED. Stosowac¢ oprawy o odpowiednim
strumieniu $wiatta, podanym w projekcie wymiany oswietlenia elektrycznego. Nalezy zastosowac oprawy o
podanych w projekcie parametrach technicznych.

e Oprawy oswietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego kierunkowego
Oprawy oswietleniowe nalezy stosowa¢ wedtug PN-EN 60598-02. Oprawy oswietleniowe powinny zapewnia¢
poprawng i bezpieczng eksploatacje. Oprawy oswietleniowe powinny zapewnia¢ wtasciwg ochrone przed
porazeniem prgdem elektrycznym. Oprawy wykonane w | klasie izolacji powinny by¢é wyposazone w zaciski
PE i przystosowane do uktadu sieciowego TN-S. Nie dopuszcza sie stosowania opraw wykonanych w 0 klasie
bezpieczenstwa. Zaleca sie stosowanie opraw w Il klasie. Przewody ochronne powinny by¢ oznaczone
kombinacjg barw zéttej i zielonej. Oprawy powinny by¢ dostosowane do warunkéw srodowiskowych, w
ktérych zostang zamontowane, tj. temperatury otoczenia oraz posiada¢ odpowiednie zabezpieczenie przed:
- przedostaniem sie ciat statych, pytu i wilgoci;
- zapaleniem;
- uderzeniem.
Do oswietlenia awaryjnego na zewnatrz nalezy stosowac¢ oprawy ,AW” w obudowie z PCV o stopniu ochrony
IP65, oprawy wersja n/t, montaz nascienny ze zrédtem $wiatta LED, wyposazone w modut awaryjny 3
godzinny o czasie dziatania min. 3 godziny. Do oswietlenia ewakuacyjnego kierunkowego nalezy stosowac
oprawy w obudowie PCV oraz aluminium IP20, oprawy wersja n/t, montaz nascienny, sufitowy, zwieszakowy,
ze zrédtem sSwiatta LED, wyposazone w modut awaryjny. Oprawy te powinny dodatkowo by¢ wyposazone w
podswietlony piktogram z obydwu stron, ktory wskazuje kierunek ewakuaciji.
Wszystkie Oprawy powinny by¢ w sposéb widoczny oznakowane. Powinny spetnia¢ wymagania normy PN-
IEC 60598-2-22. Znaki ewakuacyjne umieszczone na oprawach oswietlenia ewakuacyjnego powinny by¢
zgodne z PN-92/N-01256.02 i PN-N-01256-5:1998.

3. Sprzet
Wykonawca przystepujacy do wykonania prac winien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z maszyn i
sprzetu gwarantujgcych wiasciwa to jest spetniajgcg wymagania Specyfikacji Technicznej jakos¢ robdét.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych prac, zaréwno w miejscu tych prac, jak tez przy wykonywaniu czynnosci
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez
wykonawce winien uzyska¢ akceptacje Nadzoru Inwestycyjnego.

4. Transport
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng na jakosc¢
wykonywanych robot.
Materiaty przewozone na srodkach transportu powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i
uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytwaérce.
Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu materiatéw,
elementow itp. niezbednych do wykonania danego rodzaju robét elektrycznych. W czasie transportu nalezy
zabezpieczy¢ przedmioty przed przemieszczaniem i ich uszkodzeniem.

5. Wykonanie robot

Montaz opraw oswietleniowych

Do wykonania instalacji elektrycznych nalezy stosowac¢ oprawy i oprawy wedtug Dokumentaciji Projektowej, w
ktérej wyposazenie dobrano i sprawdzono pod wzgledem jakosciowym, stopnia ochronnego obudowy i
poprawnosci konstrukcji z wymaganiami przepisdw. Oprawy montowac zgodnie z rozmieszczeniem
pokazanym na rzucie instalacji oswietlenia. Przy wyborze opraw oswietleniowych i innych niz podano w
Dokumentaciji projektowej, nalezy sie kierowac:

- stopniem ochrony obudowy IP.

- estetykq i trwatoscia, .

- odpornoscig na trudne do przewidzenia dziatania os6b niepowotanych.
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- wszystkie aparaty nalezy montowa¢ zgodnie z fabryczng instrukcjg montazu.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola jako$ci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robét z Dokumentacjg
Projektowg, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Zamawiajgcego.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét, jakosé materiatéw i elementow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli robét, takze robét zanikowych.
Wykonawca przedstawi w uzgodnionym terminie inspektorowi nadzoru program zapewnienia jakosci z
uwzglednieniem danych dotyczgcych materiatéw i sprzetu oraz kwalifikacji pracownikow.
Inspektor nadzoru jest uprawniony do wykonywania wszelkich czynnosci kontrolnych stanu wykonania robot i
uzytych materiatow.
Kontroli jakosci podlega:
-sprawdzenie jakosci zastosowanych materiatow na podstawie zaswiadczenia producenta o jakosci lub
oznaczenia znakiem kontroli jakosci na opakowaniu materiatu lub na podstawie innego réwnorzednego
dokumentu.
Wykonawca jest odpowiedzialny za catg kontrole robét i jako$¢ uzytych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system i sprzet do badania jakosci robot (zgodnie z Planem Zapewnienia
Jakosci) na placu budowy i poza nim. Wszystkie badania i pomiary wykonywane bedg zgodnie z
wymaganiami norm technicznych.

7. Odbiér robot
Wszystkie roboty objete podlegajg zasadom odbioru robét zanikajgcych.

8. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

9. Uwagi szczegotowe
llosci rob6t moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

3.5.POMIARY INSTALCJI ELEKTRYCZNYCH
Kod CVP 45310000-3
1. Roboty obejmuja

wykonanie wszelkich pomiarow i badan zwigzanych z uruchomieniem instalacji zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami i normami dla tego typu instalacji.

2. Materiaty
Nie dotyczy
3. Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonania prac winien wykazac sie mozliwoscig korzystania z maszyn i
sprzetu gwarantujgcych wiasciwa to jest spetniajgcg wymagania Specyfikacji Technicznej jakos¢ robdét.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywanych prac, zaréwno w miejscu tych prac, jak tez przy wykonywaniu czynnos$ci
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez
wykonawce winien uzyska¢ akceptacje Nadzoru Inwestycyjnego.

4. Transport
Nie dotyczy

5. Wykonanie robot
Instalacje elektryczne powinny by¢ poddane pomiarom i sprawdzone przed oddaniem ich do eksploatacji oraz
po kazdej modernizacji i przebudowie w celu potwierdzenia zgodnosci wykonania z wymaganiami normy
grupy PN-IEC 60364.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola jako$ci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robét z Dokumentacjg
Projektowg, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Zamawiajgcego.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt, jakos¢ materiatdw i elementéw.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli robét, takze robot zanikowych.
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Wykonawca przedstawi w uzgodnionym terminie inspektorowi nadzoru program zapewnienia jakosci z
uwzglednieniem danych dotyczgcych materiatéw i sprzetu oraz kwalifikacji pracownikow.

Inspektor nadzoru jest uprawniony do wykonywania wszelkich czynnosci kontrolnych stanu wykonania robot i
uzytych materiatow.

Kontroli jakosci podlega:

-sprawdzenie jakosci zastosowanych materiatéw na podstawie zaswiadczenia producenta o jakosci lub
oznaczenia znakiem kontroli jakosci na opakowaniu materiatu lub na podstawie innego réwnorzednego
dokumentu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za catg kontrole robét i jako$¢ uzytych materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system i sprzet do badania jakos$ci robot (zgodnie z Planem Zapewnienia
Jakosci) na placu budowy i poza nim. Wszystkie badania i pomiary wykonywane bedg zgodnie z
wymaganiami norm technicznych.

7. Odbiér robot
Wszystkie roboty objete podlegajg zasadom odbioru robot zanikajgcych.

8. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

9. Uwagi szczegotowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.
4. ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI SANITARNYCH

4.1.DEMONTAZE INSTALACJI
Kod CVP 45111300-1

1. Roboty obejmuja
Demontaz urzadzen, zaworow, sieci rurociggdw

2. Materiaty
Nie dotyczy
3. Sprzet

Nie przewiduje sie stosowania sprzetu

4. Transport
tadunki nalezy zabezpieczy¢ w trakcie transportu, zatadunku i wytadunku przed spadaniem, obsunieciem sie
lub zanieczyszczeniem drég.

5. Wykonanie robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z dokumentacijg techniczng i umowg oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatéw i jako$¢ wykonanych robot.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola jakosci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robo6t z Dokumentacja
Projektowg, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Zamawiajgcego.Obmiar robot
Jednostkami obmiarowymi sg: m

7. Odbiér robot
Wszystkie roboty objete podlegajg zasadom odbioru robdét zanikajgcych.

8. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

9. Uwagi szczegétowe
llosci rob6t mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.
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4.2.INSTALACJA RUROCIAGOW

Kod CVP 45261215-4
1. Roboty obejmuja
Odtworzenie wigzki instalacji C.o. z rur i ksztattek stalowych fgczonych przez zaprasowywanie ksztattek
systemowych oraz rurociggi tworzywowe wielowarstwowe o potgczeniach zgrzewanych lub z wykorzystaniem
ksztattek mechanicznych. Rurociggi nalezy zabezpieczy¢ otuling termoizolacyjng.

2. Materiaty
- Rury stalowe systemowe do tgczenia mechanicznego
- Ksztattki stalowe do fgczenia mechanicznego
- Rury wielowarstwowe do wysokich temperatur
- Ksztattki tworzywowe do potgczen zgrzewanych

3. Sprzet
Wykonawca przystepujgcy do wykonania prac winien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z maszyn i
sprzetu gwarantujgcych wiasciwg to jest spetniajgcg wymagania Specyfikaciji Technicznej jakos$¢ robét.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywanych prac, zaréwno w miejscu tych prac, jak tez przy wykonywaniu czynnosci
pomochiczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez
wykonawce winien uzyska¢ akceptacje Nadzoru Inwestycyjnego.

4. Transport
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng na jakosc¢
wykonywanych robot.
Materiaty przewozone na srodkach transportu powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i
ukfadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce.
Srodki i urzagdzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu materiatéw,
elementdéw itp. niezbednych do wykonania danego rodzaju robét elektrycznych. W czasie transportu nalezy
zabezpieczy¢ przedmioty przed przemieszczaniem i ich uszkodzeniem.

5. Wykonanie robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z dokumentacijg techniczng i umowg oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow i jakos¢ wykonanych robaot.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola jakosci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania rob6t z Dokumentacja
Projektowg, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Zamawiajgcego.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét, jakos¢é materiatéw i elementow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli robét, takze robot zanikowych.
Wykonawca przedstawi w uzgodnionym terminie inspektorowi nadzoru program zapewnienia jakosci z
uwzglednieniem danych dotyczgcych materiatéw i sprzetu oraz kwalifikacji pracownikow.
Inspektor nadzoru jest uprawniony do wykonywania wszelkich czynnosci kontrolnych stanu wykonania robot i
uzytych materiatow.
Kontroli jako$ci podlega:
-sprawdzenie jakosci zastosowanych materiatow na podstawie zaswiadczenia producenta o jakosci lub
oznaczenia znakiem kontroli jakosci na opakowaniu materiatu lub na podstawie innego rownorzednego
dokumentu.
Wykonawca jest odpowiedzialny za catg kontrole roboét i jakosé uzytych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system i sprzet do badania jakosci robot (zgodnie z Planem Zapewnienia
Jakosci) na placu budowy i poza nim. Wszystkie badania i pomiary wykonywane bedg zgodnie z
wymaganiami norm technicznych.

7. Odbiér robot
Wszystkie roboty objete podlegajg zasadom odbioru robot zanikajgcych.

8. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

9. Uwagi szczegétowe
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llosci rob6t moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.

4.3.INSTALACJA GRZEJNIKOW WRAZ Z WYPOSAZENIEM
Kod CVP 45261215-4
1. Roboty obejmuja
Podfgczenie grzejnikow stalowych zgodnie z dokumentacjg projektowg. Wyposazenie projektowanej sieci w
niezbedne aparaty urzgdzenia wspomagajgce prawidtowg prace uktadu grzewczego.

2. Materiaty
- Grzejniki stalowe trzy ptytowe, zgodne z dokumentacja techniczng okreslajgcg parametry grzejnikow
- Gtowice termostatyczne z mozliwoscig recznej regulaciji.
- Zawory odcinajgce grzejnikowe
- Filtry osadnikowe
- Zawory i ksztattki instalacji C.o.
- Naczynie wyréwnawcze
- Grzatka elektryczna, termometr, kurki manomtrowe

3. Sprzet
Wykonawca przystepujacy do wykonania prac winien wykazac sie mozliwoscig korzystania z maszyn i
sprzetu gwarantujgcych wiasciwg to jest spetniajgcg wymagania Specyfikaciji Technicznej jakos$¢ robét.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych prac, zaréwno w miejscu tych prac, jak tez przy wykonywaniu czynnosci
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez
wykonawce winien uzyska¢ akceptacje Nadzoru Inwestycyjnego.

4. Transport
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng na jakosc
wykonywanych robot.
Materiaty przewozone na srodkach transportu powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i
uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytwaérce.
Srodki i urzagdzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu materiatéw,
elementow itp. niezbednych do wykonania danego rodzaju robét elektrycznych. W czasie transportu nalezy
zabezpieczy¢ przedmioty przed przemieszczaniem i ich uszkodzeniem.

5. Wykonanie robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z dokumentacijg techniczng i umowg oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow i jakos¢ wykonanych robaot.

6. Kontrola jakosci robét
Kontrola jako$ci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robét z Dokumentacjg
Projektowg, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Zamawiajgcego.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét, jakos¢é materiatéw i elementow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli robét, takze robét zanikowych.
Wykonawca przedstawi w uzgodnionym terminie inspektorowi nadzoru program zapewnienia jakosci z
uwzglednieniem danych dotyczgcych materiatéw i sprzetu oraz kwalifikacji pracownikow.
Inspektor nadzoru jest uprawniony do wykonywania wszelkich czynnosci kontrolnych stanu wykonania robét i
uzytych materiatow.
Kontroli jakosci podlega:
-sprawdzenie jakosci zastosowanych materiatéw na podstawie zaswiadczenia producenta o jakosci lub
oznaczenia znakiem kontroli jakosci na opakowaniu materiatu lub na podstawie innego rownorzednego
dokumentu.
Wykonawca jest odpowiedzialny za catg kontrole robét i jako$¢ uzytych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system i sprzet do badania jakosci robot (zgodnie z Planem Zapewnienia
Jakosci) na placu budowy i poza nim. Wszystkie badania i pomiary wykonywane bedg zgodnie z
wymaganiami norm technicznych.

7. Odbiér robot
Wszystkie roboty objete podlegajg zasadom odbioru roboét zanikajgcych.
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8. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora
Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

9. Uwagi szczegotowe
llosci rob6t moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.
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